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DEPARTAMENTO DE INFORMATICA
DE SISTEMAS Y COMPUTADORES

CURSO 2015/16

TRABAJO FIN DE MASTER “AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL”
LUGAR: AULA MASTER. EDIFICIO 5D. SEGUNDA PLANTA.
FECHA: 26 DE SEPTIEMBRE DE 2016
HORARIO ALUMNO TiTULO DIRECTOR/ES
09:15 LUNA FERNANDE?Z, Aplicacidn controladores predictivos para la Sanchis Saez, Javier
MARCOS optimizacién energética de edificios.
09:35 MORAN SANTOS, RUBEN | Aplicacidn de algoritmos evolutivos para optimizacién | Sanchis Saez, Javier
y control de un proceso térmico.
09:55 LORENTE PERIS, JUAN Control en red P-I-D de un quadrirotor Salt Llobregat, Julian
MANUEL
10:15 VIVES FUSTER, JAVIER Control de sistemas multivariables con retardos Albertos Pérez, Pedro
multiples. Garcia Gil, Pedro
TRIBUNAL:

PRESIDENTE: SALA PIQUERAS, ANTONIO
SECRETARIO: GRACIA CALANDIN, LUIS
VOCAL: GARCIA MORENO, EMILIO

LA EXPOSICION TENDRA UNA DURACION DE 15 MINUTOS.
EL TRIBUNAL DISPONDRA DE 5 MINUTOS PARA LA REALIZACION DE PREGUNTAS.

DEPARTAMENTO DE INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA.
Edificio 5C. Universidad Politécnica de Valencia. Camino de Vera s/n. 46022-Valencia
Tel: 96 387 97 70 e-mail: maii @upvnet.upv.es
http://www.maii.upv.es
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CURSO 2015/16

TRABAJO FIN DE MASTER “AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL”
LUGAR: AULA MASTER. EDIFICIO 5D. SEGUNDA PLANTA.
FECHA: 28 DE SEPTIEMBRE DE 2016

HORARIO ALUMNO TiTULO DIRECTOR/ES

09:00 PASTOR ALCARAZ, JOSE Aprendizaje por refuerzo mediante métodos de busqueda Armesto Angel, Leopoldo
MANUEL de politica en sistemas electromecanicos Sala Piqueras, Antonio

09:20 BROCH GUERRERO, Disefio, desarrollo y evaluacidn de un sistema de visidn para | Sdnchez Salmerdn, Antonio José
AITOR el reconocimiento automatico de juntas de culatas

09:40 BRENES TORRES, JUAN API de generacién de trayectorias para robot Bioloid sobre Blanes Noguera, Juan Francisco
CARLOS Beaglebone Black

10:00 BENAVENT PUERTOS, Sistema de localizacion para robot humanoide basado en Blanes Noguera, Juan Francisco
ANTONI IMU sobre Beaglemone

10:20 SISTERNES ROSES, DAVID | API para interaccidn sensores y actuadores de robot Bioloid, | Blanes Noguera, Juan Francisco

basado en BeagleBone black

TRIBUNAL:

PRESIDENTE: SIMO TEN, JOSE

SECRETARIO: NAVARRO HERRERO, JOSE LUIS
VOCAL: MELLADO ARTECHE, MARTIN

LA EXPOSICION TENDRA UNA DURACION DE 15 MINUTOS.
EL TRIBUNAL DISPONDRA DE 5 MINUTOS PARA LA REALIZACION DE PREGUNTAS.

DEPARTAMENTO DE INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA.
Edificio 5C. Universidad Politécnica de Valencia. Camino de Vera s/n. 46022-Valencia
Tel: 96 387 97 70 e-mail: maii @upvnet.upv.es
http://www.maii.upv.es




