PO




BIBLIOGRAFTA:

BIBLIOGRAFIA BASICA

- Herranz Acerc, G.
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Electronica industrial: Iécnicas de potencia
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- Heft, R.G.
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- . < .. 6.- Osciladores
l1.2.— Ejemplos de sistemas de comunicacién
1.2.1.- Red de televisgiédn - 6.1.— Reslimentacidn
1.2.2.- Red de comunicaciones mdéviles

2.- Resistenci i
1.2.3.~- Sistema de radar i ia negativa

3.~ Ejemplos de osciladores

1.3.— Diagrama de bloques de un sistema completo  f 6.4.~ Cristales

7.= Iransmisores
2.- Antenas
7.1.- Moduladores de amplitud

2.1.- la ecuacién de transmisién ?f 7.2.- Meduladores de frecuencia
2.2.- Parametros de las antenas }: 7.3.- Amplificacién de potencia

2.3.- Ecuacién del radar. Repetidores pasivos
8.- Receptores de AM y FM

3.— Ruido 8.1. Receptores de cristal
L 8.2. Receptores sintonizables
3.1.~ Definicidn 8.3. Receptores superheterodinos
3.2.~ Fuentes de ruidc 8.4. Amplificadores de RF
) 8.5 Mezcladores
3.3.- Temperatura de ruido 8.6. Convesores
3.4,— Ruido en sistemas 8.7, Amplificadores de FI
8.8. Detectores de AM
B 8.9. Control automético de ganancia
4.— Propagacién 8.10. Control automadtico de frecuencia
4.1.- Propagacién en el espacio libre 8.11. Receptor de FM
] . 8.12. Limitador
4,.2.- Atenuaciones 8.13. Detectores de FM
4.3.— Reflexidn en 1a tierra 8.14. Especificacidn v pruebas de los receptores
4.4.~ Difraccién. Zonas de Fresnel
$.- PLL

4.5.- Propagacidn troposférica
& NP f&r1 i 9.1. Introduccidn
4.6.- Propagacidén icnosférica E 9.2. Circuitos moduladores con PLL

8.3. Circuitos demcladores con PLL

5.~ Lineas de transmisidn
. 10.- Radicenlaces
5.1.- Ecuacidn de onda
10.1. Estructuras y equipos

5.2.- Par@metros primarios i 10.2. Sistemas de diversidad
5.3.— Parédmetros secundarios 10.3. Radicenlaces analdgicos
B 10.4. Radiocenl digi
5.4.- Coeficiente de reflexidn. Pérdidas de retorno a aces dlgitales
5.5.- Relacién de onda estacionaria ;ﬁ 1i.- Sistemas de radiocomunicacién :
5.6.- Carta de Smith i 11.1. Ielefonia celular
5.7.- Adaptacidn de i 4 . il 11.2., Comunicaciones méviles
/o7 Adaptacion de lmpedancias ' 11.3. Telecomunicacién espacial ;
11.4. Sistemas de radiodifusién t
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Ed. Limusa, 1986

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENIARTA:

- Clark, K.K.; Hess, D.I.
Communications Circuits, analysis and desing

Ed. Adisson Wesley, 1371

Wilson, Edward A.
Zlectronic Communications Iechnology

Ed. Prentice Hall, 1989

Sander, K.F.
Microwave Components and Systiems

Ed. Adison-Wesley Publishing Company, 1987
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i1a instrumentacién adecuada en cada caso que pueda plantearse

en la empresa o bien definir los requisites gue debe cumplir
ésta para resoiver una aplicacién concreta. la formacidén viene

complementada por experiencia practica en el laborateorio.

PROGRAMA :

Tema 1. INTRODUCCION A LA METROLCGIA ELECTRICA Y LA CALIBRACION

1.- Metrologia. Sistema internacional de unidades. Calibra-
cién y trazabilidad. Estade actual de la Metrologia
en Espafia. Ejemplos de trazabilidad.

2.— Normalizacidn v homoclogacidn. Manual de calidad.
Certificados de calibracién. Documentacién. Ejemplos.

Tema 2. INTRODUCCION A LAS TECNICAS Y METCODOS DE MEDIDA

1.- Métodos de medida.
Directo. Comparacidén. Indirecto.

2.~ Visualizacidn

3.- Errores e incertidumbres.

Tema 3. MULTIMETROS ANALOGICOS
1.—~ Introduccién

2.—- Multimetro analdgico.
Galvanémetro, Medida de tensiones, Medida de corrientes,
Medida de resistencias, Influencia de la frecuencila
y la forma de onda sobre la medida. Errores en la
medida con multimetros analdgicos.

Tema 4. MULTIMETROS DIGITALES

1.— Introduccidn

2.- Multimetro digital.
Diagrama de blogues. Convertidor A/D de integracidn.
Medida de tensiones y corrientes continuas. Medida
de resistencias. Medida de tensiones y ocorrientes
alternas. Medida de tensién eficaz en sefiales no
senoidales. Medida de verdadero valor eficaz.

Tema

Tema

Tema

Tema
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3.~ Precauciones la utilizacidn de multimetros digitales.
Medida de resistencias de bajo valor. Ruido en 1la
medida de tensiones continuas. Medida de tensiores
alternas, respuesta en frecuencia.

4.- Especificaciones generales de los multimetros digitales.
5.~ Accesorios para multimetros.
6.- Ctros tipos de multimetros digitales.

Multimetros autorrango. Multimetros con microprocesador .
5. MEDIDORES DE BAJQO NIVEL DE RUIDO.

1.~ Ruide
Térmico. Termoeléctrico. Induccién de campos externos.
Lazos eléctricos. Ruido total y deriva del equipo.

2.~ Instrumentos de medida de bajo nivel de ruido.
Electrémetreo. Picoamperimetro. Detectores de nulo.
Nano-voltimetro.

3.~ Errores de medida debido al equipc de medida.

4 .- Medidores de alta resistencia.

6. MEDIDORES DE POTENCIA Y ENERGIA ELECIRICA

Introducciodn.

Medida de potencia continua. Vatimetros.
Medida de potencia alterna. Vatimetros
Medida de potencia en alta frecuencia.

:P(.Ul\)i—‘
Lo

7. OSCILOSCCPIOS ANALOGICCS

1.- Introduccidn

2.~ El Oscileoscopio monocal
Diagrama general de blogues. El tubo de rayos catddicoes.
La etapa de vertical. Etapa horizeontal y de disparo.

.— E1 osciloscopio de doble haz.

+~ Osciloscopios con memoria de pantalla.

3
4
5.~ Especificaciones mds importantes de un osciloscopic.
6.—- Sondas para osciloscopios.

7.- Aplicaciones del osciloscoepio.

8

«— Precauciocnes en el manejc de los osciloscopios.

8. INSTRUMENTOS DE MEDIDA DE IIEMPO-FRECUENCIA

1.~ Introduccién

Patrones de Frecuencia. Caracteristicas de la base
de tiempos.




Tema

Tema

Tema

Tema
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Contadcr directo .
Funciones de contador directo. Canal de alta frecuencia,

Preescalado.

Caracteristicas de un contador convecional

Fuentes de error en la medida.

Caracteristicas de un contador comercial tipo directo

Contador reciproco.

9. OSCILOSCOPIOS DIGIIALES

Introduccidn.
Muestreo y retencidn. Convertidores A/D ré&pidos.

Tipes de Osciloscopios Digitales

La digitalizacién de la sefial.
Técnicas de disparo. Iécnicas de muestreo.

Otras caracteristicas de los Osciloscoplos Digitales.

Especificaciones de los oscilcscopios digitales

. ANALIZADORES DE SENAL

Introduccién
Clasificacién
Analizadores de distorsidn

Analizadores de espectro.
Analdgicos. Digitales. Aplicacicnes

Analizadores de Fourier.
Aplicaciones

REGISIRADORES GRAFICOS.
Clasificacidn

Registradores por galvandmetroc
Registradores X-T

Registradores X-Y

Registradores digitales. Plotters.

., GENERADORES DE SENAL

Introduccién

Generadores senoidales de baja frecuencia
Generadores formas de onda

Generadores de alta frecuencia

-167-

Tema 13. MEDIDORES R-C-L

1. - Medidores de resistencia.

2.- Medidores de capacidad.

3.— Medidores de inductancia

4.- Medidores digitales R-L-C

Tema 14. INSTRUMENTACION PARA EQUIPOS Y SISTEMAS DIGITALES

1.- Introduccién. !

Accesorios para circuites digitales

2.-~ Analizador Légico.

Diferencias y semejanzas entre los Osciloscopios
Digital y los Analizadores Légicos. Blogues bisicos.

3.- Analisis 1dgico de tiempos. Los Glitch.

4.- Analisis légico de estados

5.- Interaccién entre estados y tiempos.

6.~ Anilisis de firmas.

7.— Especificaciones de los analizadores légicos

8.- Aplicaciones de los analizadores ldgicos

9.~ Caracteristicas de un analizador légico comercial.

Tema 15. SISTEMAS DE MEDIDA CONIROLADOS POR ORDENADGR

1.- Introduccidn

2.— Sistemas adquisidores de datos basados en ordenadores
persconales, Tar jetas adquisidoras de dates.

3.— Sistemas de instrumentacién controlaﬁles ¥ programables
por ordenador. Norma RS232. Norma IEEE488. Controlador
instrumentos.

4.- Aplicaciones de los equipos 7 sistemas de medida
controlados por ordenador.

PRACTICAS:

1.- Comparacidn entre el polimetro analdgico y el digital.
2.~ Montaje y ajuste de un MD 3 1/2 d.

3.- Aplicaciones del osciloscopic digital

4.- Muestreo y andlisis de seflales

5.- Aplicaciones de los contadores y frecuencimetros.

6.

RCL

~
]

.~ Medida de componentes pasivos con puente de medida y medidor

Utilizacidn del Analizador Logico.

8.- Aplicacién a la medida de temperatura.
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BIBLIOGRAFTA:

BIBLIOGRAFIA BASICA

- Andrés, J.M.; Capilla, R.; Gil, A.

Técnicas y equipos de medida. Area Eleciricidad

U.p.v.

- Andrés, J.M.; Capilla, R.

Técnicas y equipos de medida. Area tTiempo-frecuencia

U.P.V.

- Andres, J.M.; Capilla, R.; Gil, A.
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U.P.V.
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Mar combo, 1987

- Gregory, A.B.
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Van Erk, Rien
Oscilescopios Funcionamiento y Ejemplos de Aplicacién

Ed. Paraninfo, 1984.

Benet Gilabert, Ginés
Ejercicios de Instrumentacidn

U.P.V., 1988

Comas, Clide F.
Basic electronic instrumeat. Handbook.

L.e72

Cooper, W.

Instrumentacidn Electrénica y Mediciones

Prentice Hall Internacional, 1982,

Rhode and Schwarz
Logic Andlisis, Fundamentals. Functions. Aplications
1986

Tektronix.

Conceptos de Analizadores Légicos

Tektronix.

Apuntes Seminario de Analizadores Légicos.

Hewlett-Packard
Seminario del Oscileoscopio al Analizador Logico

1887

Rede.

Adgquisicién de datos. Del Sensor al QOrdenador

Ed. Rede, 1988




- Creus Sola, Antonio

Instrumentos Industriales. Su ajuste y calibracién.
sl e s SV VEL G BEs i SJUSLE Y Cal1braclon.

Ed. Marcombo, 1982

Considine, D.
Process Instruments and controls Handbook.
e pue WUNPHLS Al CONLro«s Hancook.

MeGraw Hill, 1974
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La Escuela Clésica 5 N . .
i . . CEl - enriquecimiento d j
— la Gestidn Cientifica del Trabajo ) L d‘%' . . o del tr?bagg
- La Escuela Clasica de la Administracién. b _~ modificacidn del comportamientéo
i3 - F1 Modelo Burocratico Teorias integradorras: modelo de las expectativas.

La Escuela Humanistica Tema 5. LA COMUNICACION

- Tecrias de Iransicion
— La Escuela de las Relaciones Humanas
~ La Escuela del Compor tamiento

Objetives
Sintomas/Causas/tratamiento
Tipos de comunicacién

La Escuela Cuantitativa: Investigacidn operativa y ciencia

de la gestidn. Barreras a la buena comunicacién

Limitaciones humanas
Recomendaciones ante la critica
Reacciones DEFESINVAS instintivas, pero inadecuadas
Alternativa constructiva
Recomendaciones ante intentos de manipulacion.
Modelos basicos para una buena comunicacién
MODELQ 1: Explicacidn de un problema

Las Escuelas Integradoras
- La leoria Genersal de Sistemas
— Las teorias basadas en la contingencia

Estrategia, estructura, tecnologia e informacidn: evelucidn
histérica.

MODELGC 2: de acuerdo o conformidad

I1. LAS FUNCIONES DE LA ADMINISTRACION DE EMPRESAS MODELO 3: de cierre
MODELO 4: ante reseras, dudas u objeciones
MODELO 5: ante pregunta, confusién o conflicto
MODELQ 6: preguntar, investigar )

Tema 3. RESOLUCION DE PROBLEMAS Y TCOMA DE DECISIONES " : -
Compresidén y comunicacién en las relaciones unc & unc: caso

Concepto.
Alternativas basicas
Procese racional Tema 6. DINAMICA DE GRUPOS
- Deteccidn de problemas
- Deteccidn de oportunidades Conceptos N
—- Investigacién Definicidn
~ Disefio Ventajas/inconv grupos.
- Seleccién (Cudndo usar un grupe?
-~ Implantacién o Estilos de decisién en grupo.
] Proceso creativo de rsolucidén de problemas: Pensamiento lateral. Dinémica de grupos: Mantenimiento.
: - Concepto. ' Objetivos
~ Técnicas Directas o Intuitivas Normag’
- Dos funciones claves del pensamiento lateral. Cohesidn
- Téenicas del pensamiento lateral basadas en discontinuidad. Conformismo
funciones
Tema 4. MOIIVACION Poder
Dindmica de grupos: Etapas de transicidén
Naturaleza de la motivacién Afiliacidn
- Definicién Subgrupoes
- Esquema fundamental de la motivacidn. Confrontacidn |
Ieorias de la motivacidn. B Diferenciacidn |
Isorias basadas en factores internos . ltadurez
- Intereses y actitudes Direcc¢idén del grupo
— necesidades JPosicidn o conjunto de funciones?
Isorias basadas en factores externos Funciones del lider :




-136-

Tema 7. LIDERAZGO E IMPLANIACION

El significado del liderazgo
Influencia
Poder
Modele de Fielder
Modelo de House
Modelo de Hersey: modelo dindmico
Modelo de Vroom y Yetton: El liderazgo participativo.
sintomas de problemas de implantacién
Causas
Iratamiento: Modelo de Kurt Lewin

Tema 8. ORGANIZACTION

Conceptos.
Divisién del trabajo
Tatructura de la organizacidn.
Coordinacidn.
Delegar y descentralizar.
Adquisicidn ¥ asignacifn de recursos humanos.
Organizacidn y entornc
Diferenciacién, integracién y entorno
Empresas en un entorne dindmico
Empresas en entornos mis estables
Organizacién e informacién.

Tema 9. PLANIFICACION

Conceptos de planificacidn ¥ control
Definicidn
Proceso
Componentes de un Sistema de Planificacidén y Contreol
Esquena
Tipos de planes
tontroles
El caso Macropro
Relaciones entre los componentes
Utilidad y dificultades de la planificacidn
Planificacién participativa: DPC
PERT

Tema 10. EL CONIROL EN LAS ORGANIZACIONES

Introduccidn
Control: problemas y soluciones
Influencia sobre el comportamiento

«137-

necesidad del control
Controles de resultados
Ceontroles de acciones o compor tamientos
Controles scciales
Eleccidén del tipo de controel segin la viabilidad
Efectos secundarios posibles

III. ANALISIS FINANCIERO DE PROYECTOS

Tema 11l. BALANCE Y CUENTA DE RESULTADCS

Esquema general de contabilidad
Ventas
Depreciacién
Ratios
Activo
Circulante
fije
Pasivo

Tema 12. ANALISIS DE COSTES

Iipos de costes

Sistemas de informacidn de costes
pedido/proceso
histérico/estandar
completo/marginal
base de reparto Unica/por dept.

Costes relevantes

Ejercicio autelavado

Fabricar o comprar

Ejercicio

Tema 13. METODOS DE EVALUACION DE INVERSIONES

Necesidad

Métodos sin considerar el factor tiempo
Plazo de recuperacidn
RCI

Métodos considerande el factor tiempo
ecuac. interés compuesto
ecuac. descuento
VAN
I'IR

Ejercicics
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PELICULAS:
1.- 4Quién asesindé la wventa?: Interesante pelicula para que

el alumno aprenda a concebir la empresa como un sistema.

2.- Las decisiones sficaces

3.- Resolucidn de problemas: principios bésicos

4.- Resclucidn de problemas: un caso préactico

5.- La comunicacién en la empresa : pelicula galardonada con
diversos premios de cine industrial que presenta con gran
acierto los problemas de comunicacidn dentro de una organiza-
cidn.

6.- La comunicacién con el grupo

7.— Como dirigir uns reunidn

8 - Estiles de direccidn

9.~ E1 caso de Meritt: Ahogéndose en datecs pero hambrientos

de_ Informacién (12 parte), tradicicnal pelicula que aborda
los problemas que plantea la introduccién de un ordenador
en una organizacidn.

10.~ Ieoria Z

BIBLIOGRAFIA:

BIBLIOGRArTA BASICA:

— Rodenes

Apuntes de Organizacién de Empresas

Universidad Politéenica de Valencia, 1989

- de Miguel

La empresa: elementos y entorno.

Universidad Politécnica de Valencia, 1987
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BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARTA:

- Stoner

Management

- Keen

Copeting in time. Using Telecommunications for

competitive advantage.

BPC. 1988

REIACION DE PUBLICACIONES CON ARIICULOS SOBRE GESIION Y SISIEMAS
DE INFORMACION PARA LA GESIION

- ACM

- Alta Direccidn

- Chip

- Computerworld

- Datamation

- Direccidn y Progresc

- Harvard Business Review

- M.I.S5. Quaterly (Management Information Systems)
~ Novatica

- Sloan Management Rewiev.
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4. Deontologia profesional

+5. Colegios profesionales. Honorarios
6. Contratos de ingenieria

7. Ejemples

Tema II.- FASES DEL PROYECTO

Capitulo 4.- El concepto de Fases

4.1. Definicidn .
Justificacién del método de las fases
Clasificacidén de las fases del proyecte
. Macroestructura y microestructura de las fases
Ejemplos

Ll
ok W

Capitulc 5.- Las fases iniciales
5.1. La fase de "Orden de Magnitud"
» Microestructura del Orden de Magnitud
. Utilizacién de ratios
. La fase de "Estudio Preliminar"
. Microestructura del Estudio Preliminar
Técnicas de evaluacién utilizadas en esta fase
Eiemplos de aplicacidn.

SRR R
NoosON

Capitulo 6.- El disefio basico
6.1. La fase de '"Disefio Bisico" o "Anteproyecto!
. Etapas del Disefio Basico
. E1 "lay out"
. E1l estudic econdmico en el anteproyecto
. El anteprocyecto como resultado

o e W
5 WA

Capitulo 7.- El disefio de detalle y la realizacidn
7.1. La fase de "disefic dé Detalle” ¢ "Proyecto"
7.2. Etapas fundamentales de la fase de Proyecto
7.3+ Eil director del proyecto
7.4, La fagse de "Realizac¢ién". Etapas

. La planificacidén de actividades

. Bl depar tamento de I+D y la empresa

Iema III.- DCCUMENIOS DEL PROYECTD

Capitulo 8.— Documentos del Proyecto. La Memoria

8.1. Introduccién

8.2. Criterics de organizacidén de documentos
8.3. Clases de documentos

8.4. La Memoria

8.5, Indice de una Memoria

8.6. Los Anejos de Cilcule

143~

Capitulo 9.- Los Planos y el Pliego de Condiciones
9.1. Los Planos

. Formatos, escalas y presentacién. Simbologia

. Clasificacién de los planos

. El Pliego de Condiciones

Indice y contenidos bésices de un P.C.

©.©®E
U w N

Capitule 10.- Mediciones y presupuesto
10.1. Introduccidn
10.2. Unidades de obra o proyecto
10.3. Estadc de Mediciones
10.4. Presupuesto

BIBLIOGRAFIA:

BIBLIOGRAFIA BASICA:

Introduccidn al Proyecto {n2 435 SPUPV)
Fases del Proyecto (n?2 143 SPUPV)
Morfologia del Proyecto (n? 161 SPUPV)

De estas tres publicaciones, las dos primeras, salmenos,
preparadas al inicioc del segundo cuatrimetre.

BIBLICGRAFIA COMPLENTARIA:

- Asimow, M.

Introduccidn al Proyecto

Herrero Hnos. México. 1968

- Bertalanffy, L.

Teoria General de los Sistemas.

Fondo de cultura Econdmica. Madrid. 1981

- Davis, G.A. ¥y Scott, J.A.

Estrategias para la creatividad.

Herrero Hnos. México. 1976

estaréan




Hajek, V.G.
Ingenieria de Proyectos

Urmo. Bilbac. 1978

Hubka, V.

Principles of Engineering design.
Butterworth. Zurich. 1980

Marin, R.
Técnicas del pensamiento creativo.

ICEUPV. Valencia. 1983

Hall, A.D.

Ingenieria de sistemas.
CECSA. México. 1977

Park, W.R.
Cost Engineering Analysis.

John Willey and Sons. New York. 1973.

Balzola, M.
La preparacidn de proyectos e informes técnicos.

Balzcla. Bilbao. 1960.
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PROGRAMA :

PARTE 1: SENALES

1.1.- Introduccidn
- Modelo comunicacién
- Clasificacidn seflales y sistemas

1.2.- 5. Analdgicas
- Determinista
— El1 dominio de Fourier
— Filtrado lineal y convolucién

~ El deominio de Laplace. Sistemas analégicos

- Aleatoria
- Procesos estocésticos
- Dominio probabilidad
- Dominio de Fourier para sefiales aleatorias
- Filtrado de sefiales aleatorias

1.3.~ Secuencias

— Dominio de Fourier de secuencias

-- Filtrado de secuencias y convolucién

- Iransformada - Z. Sistemas discretos

- Transformada Discreta de Fourier. D.F.T.
— Convolucién circular

Secuencias aleatorias

1.4.- Muestreo
~ Muestren ideal con
~ Muestrec préctico
— Relacidn filtro discreto-filtro continuo.

1.5.~ Cuantificacidn y cedificacién
- Cuantificacién
- Uniforme
- No uniforme
- Ruido de cuantificacién
- PCM
- Modulacién Delta
- Codificacidn
- Fundamentos
= Longitud fija
- Longitud variable.
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PARTE 2: MODULACION

2.1.- Introduccidn

2.2.- Modulacidén de seilales analégicas
— Banda Base
- IV
- Ielefonia
- 3/N

- Modulacidn Lineal

- AM Radicdifusidon Audic
- 85B Radiotelefonia
- VSB TV

- Expresién temporal de la S5B y VSB.

de Hilvert.

- Modulacién angular
- PM
- M
Banda Ancha  Radiodifusidn
Banda estrecha Videograbacidn

- 8/N

- Comparacidén sistemas de transmisidn.
2.3 - Modulacién de sefiales digitales

- Banda Base
— Probabilidad de Enur

- Paso banda
- ASK
- PSK
- FSK
- Probab. de error

2.4.- Iransmisores y receptores

~ Diagrama de Bloques
— FM stéreo
— Superhetorodine
- TV
- Modem

- Factor y Temperatura de ruido

Transformada
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BIBLIOGRAFTA: ™ - Lee, E.A. and Messerchmitt, David G.

Digital Comunication

Kluwer Academic Publishers, 1989
BILBIOGRAFIA BASICA:

- Sackscn, Leland B.

= Bruce Carlson Digital Filters and Signal Processing

Sistemas de Ceomunicacidn

Ed. McGraw Hill, 1986

Kluwer Academic Publishers, 1989

- Oppenheim, Alan V., Schaffer, Ronald W.

~ Oppenheim and Willsky Discrete-Time. Signal Processing

Signals and Systems Prentice Hall, 1989

Ed. Prentice Hall International, 1983

- Hernando Rabanos, J.HN.

: w Teoria de la Comunicacidn Vol. 1 ¥ Vol. 2
e e COMPL?MENTARIA: £ E4. Publicaciones E.I.S.I.T. - U.P.M., 1982

- Burillo,V.; Climent,F.; Vidaller,L.; Martinez,A.
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Ed. Publicaciones E.I.S.I.T.- U.P.M. 1387 (Tcmos

Signad Theory and Processing

Ar tech House, 19886

I y II y Problemas).

- Athanasios Papoulis

Sistemas Digitales y Anallgicos, Transformadas

de Fourier, Estimacidén Espectral.

Mar combo, 1978.

- Urkowitz Harri
Signal Theory and Random Processes

Ar tech House, 1983.

- Haykin, Simon E |

Comunication systems

Ed. Jonh Wiley and Sons, 1983
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Tema 2.
Introduccidn
Aspectos fundamentales de los sensores

Tema 3.
Sensores térmicos

Tema 4.
Sensores para magnitudes aclsticas

Tema 5.
Biosensores

Tema 6.
Sensores para magnitudes Spticas

Tema 7.
Sensores para radiacién nuglear.

Tema 8.
Sensores para magnitudes de mecénica de sélidos

Tema 9. .
Sensores para magnitudes de mecaénica de fluidos.

Tema 1C. )
Sensores guimicos

Tema 11.

Interferencias. Apantallamiento y conexiones a masa.

Tema 12. .
Ruido intrinseco en sensores.

Tema 13.
Calculo del ruido en un sistema de medida.

BIBLIOGRAFIA:

BIBLIOGRAFIA BASICA

— Ferrero Corral, J.M.

Instrumentacién Electrénica (Captadores de

Servicio de Publicaciones U.P.V.

sefial)
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~ Norton, Harry N.

Senscres y analizadors

Gustavo Gili

— Andres, J.M.; Capilla, R; Gil, A.

Seminario de <calibracidén industrial {Area de

temperatura)

Servicio de Publicaciones U.P.V.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENIARTA

- Transductores y medidores electrénicos

Serie Mundo Electrédnico. Marcomho

~ Oliver, Frank J.;

Practical instrumentation transducers.

Hayden Boock Company

— Manusl on the use of thermocouples in temperature

measurement.

Americen Socciety for lesting and Materials.

— Marc Desjardins

Les capteurs de mesure

la Documentation Frangaise

- Creus Solé, Antonio

Instrumentes industriales, su ajuste y calibracidén

Marcombo




Geso, Guides

Capteurs de mesure et de détection

Presses Polytechnigues Romandes

Barney, George C.

Intelligent instrumentation.

Prentice Hall

0tt, Henry W.

Noise reduction techniques in electronic systems.

John Willey and Scns.

. Hyde, 7.7.

Ilife Bocks

Morrison, Ralph

Grounding and shielding technigues in instrumentaticn

Joehn Willey and Sons.
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Hetcdologia y herramientas para el desarrollo

de Sistemas basados en Microprocesador.

Otros Microprocesadores.

Microcontroladores

b) El alumno ha de ser capaz de:

Manejar correctamente el sistema de Evaluacién
del microprocesador MC 63000,

Realizar diferentes programas de complejidad variable
en lenguaje ensamblador.

2. MICROELECTRONICA

Disefiar circuitos programablies por:
a.~ Mascara y
b.~ Eléctricamente por el usuario,

de zplicacién especifica y de marcado interés industrial.

Dominar las herramientas (HW. Y SW) de ayuda al
Gisefio electrdénico por ordenador a nivel de ordenador personal

¥ estacidn de trabajo.

Iniciar al alumno en las téenicas que habrd de

emplear en el disefic electrdnico a la medida.
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PROGRAMA:

1. MICROPROCESADORES

Presentacidén
1. EILEMENIOS QUE COMPONEN EL SISIEMA MICROPROCESADOR

1.1.~ Introduccién

1.2.—- Memorias integradas VISI
- Caracteristicas mds importantes de las memorias
- Clasificacién de las memiorias
- Tipos de memorias

.~ E1 UYchip" de memocria
.~ Estructura interna de la pastilla de memoria
.~ Tiempos de Lectura y escritura
.~ Expansidn de memorias
.— Implementacidén de un mapa de memeria
.— Utilizacién de las memorias dinémicas
.- Los dispositivos de Entrada/Salidas.
- Direccionamiento de las interfases de E/S
1.10.- Las linéas de conexién.

el el el i
O ~NO O D W

. EL FUNCIONAMIENIO DE LA C.P.U.

2
2.1.- Introduccidn
2.2.- Consideraciones tecnoldgicas.
2.3.— Operaciones elementales
2.4.- E1 contrecladoer interno.
2.5.— Funcionamiento interno de ia C.P.U.
= El acumulador
— Registros auxiliares
- El registro de instruccidn

Instrucciones

Modos de direccionamiento

Funcionamiento de la CPU. Ejecucidn de un programa
El arranque del microprocesador
Aplicacidén préactica

.— Las subrutinas

.— Subrutinas anidadas

La pila y su punteroc
.~ Las interrupcicnes
.~ conclusiones

WA NN
I s e ke e IR
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3. ESTUDIO PARIICULAR DEL MICROPROCESADOR MCE8000

.= Introduccidn
= Estructura hardware interna
.~ Terminales de la C.P.U. 88000
.— Temporizacidn del 63000
.— E1 modelc de programacién del 68000
.= Modos de direccionamiento
.= El juego de instrucciones del 58000
-~ Instrucciones de movimiento de datos
- Instrucciones aritméticas
— Casc de la suma binaria
-~ Caso de la resta binaria
~ Instrucciones de comparacidén
- Instrucciones ldgicas
- Instruccién de comprobacién
- Instrucciones de incrementos y decrementos
- Instrucciones de desplazamiento y rotacidn
- Instruccicnes .de salto
- Instrucciones de saltcs a/de subrutina e interrupcidn
-~ Instrucciones especiales
- Instrucciones de control de STATUS
— Ingtruccicnes de puesta a cero
~ Instrucciones de manipulacidén de bits

Wwwwwlw
NO R WM

3.8.~ las excepciones
-8.— Desarrollo interno de las instruccicnes
3.10.~ Evolucidn del 88000

(91

i

. LA PROGRAMACION DE MICROPROCESADOR EN IENGUAJE INSAMBIADOR

.~ Introduccidn

.~ Bl lenguaje ensamblador

.~ El1 programa ensamblador

.~ Caracteristicas generales de los lenguajes ensamblador

.

- Ensambladores condicionales
- Macroensambladores

ArpppbAs

1
2
3
4,
5.
6.
7.
8.~ Ejemplos de programas

- Ejemplo 1: Operaciones en doble precisidn

- Ejemple Conversién binario-decimal ASCII

- Ejemplo Ordenacidn de una tabla

- Ejemplo Multiplicacidn binaria

- Ejemplo Divisidn binaria

- Ejemplo C&lculc de la raiz cuadrada

- Ejemplo Genracidn de retardos

- Ejemple Conversidn de temperaturas
- Ejemplo 9: Generacidn de un bit de paridad par.

[So o BN 6 ) B S VR WS I

— Ejemplo 10: Prueba de la memoria RAM.

- Un ensamblador concreto, un ensamblador para el 68000
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- Ejemplo 11: Medida de longitud de una cadena de caracteres.

- Ejemplo 12: Eliminacidn de ceros a la izguierda.
- Ejemplo 13: Comparacidén de cadenas de caracteres
- Ejemplo 14: BlUsqueda del valor méximo
- Bjemplo 15: Manejo de las excepciones.

LAS ENTRADAS/SALIDAS

5.

5.1.- E1l concepte de interfase E/S

5.2.— Estructura hardware de la interfase E/S

5.3.- La coordinacidén de las transferencias de E/S. Protocolo.
5.4.~ Un ejemplo de E/S: Comunicacién con un teleimpresor.
5.5.- Direccionamiente de la interfase

5.6.- Los métodos de Entradas/Salidas.

5.7.- Las E/S controladas por programa

5.8.—~ Las interrupciones

5.9.- Un ejemple de interrupcién

%.10.- La méAscara de interrupcidn

5.11 .~ Interrupciones no enmascarables

5.12.= Iipos de interrupciones

5.13.—- Interrupciones miltiples

5.14.- Reconocimiento de la fuente de interrupcidn

5.15.- La gestidn de prioridades

5.16.- Enmascaramiento selectivo de las interrupciones
5.17.- Las interrupcicnes en el 68000, ideas adicionales.

-~ El reset del 68000
.18.~ El acceso directo a memoria
.19.- E1 contrclador de DMA.

o o

6. PERIFERICOS UNIVERSALES DE ENTRADAS/SALIDAS
6.1.~ Introduccidn
6.2.—- Pastillas de propésitc general. Estudic detallado
MC88230C (Parallel Interface Iimer PI/T).
- Funcionamiento
- Conxidén al sistema
— Ejemplos de utilizacidn
QOtras pastillas de soporte.

6.3.- La PIA {Peripheral Interface Adapter") MC 6821
6.4.— Ejemplos de utilizacidon de 1 PIA y de la VIA

del

— Ejemplc 1: Generacidn de una onda cuadrada en PAD

- Ejemple 2: Generacidn de una onda cuadrada en CAZ2

- Ejemple 3: Generacidn de una onda cuadrada en PB7 de VIA.
— Ejempilo 4: Manejo de tecladoes

— Ejemplo 5: Lectura de un teclade con cedificador

- Ejemplo 6: Excitacidn de un display de 7 segmentos

~ Hjemplc 7: Excitacién de un display de varios digitos

¥y 7 segmentos.
— Ejemplo 8: Manejo de display alfanumérico integrado.
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- Ejemplo 9: Interfase paralelo para impresora.

- Ejemplo 10: Generacidn de retardo con 11 de la VIA.
— Ejemplo 11: Generador de interrupciones periédicas.
- Ejemplo 12: Contador de impulsos.

- Ejemple 13: El registro de desplazamiento de la VIA
como entrada.
- Ejemplo 14: El registro de desplazamiento de la VIA
come salida.
6.5.- Otres periféricos de la familia 68000
6.6.- Contreoladores de interrupciones del 88000
6.7.— Controladores de Accesc directo a memoria, el 68440
7. ENTRADAS/SALIDAS SERIE
7.1.~ Intreduccidn: transmisidn paralelo y transmisidn serie.
7.2.~ Iransmision sincrona y transmisién asincrona.
— Transmisién asincrona.
~ Iransmisién sincrona.
7.3.~ Estudio particular de una "ACIA" : el MCB8520.
- Seleccidn de la velocidad de transmisidn/recepcién.
- El registre de Control
- El registro de Status.
- Los terminales de comunicacién asincrona.
7.4.~ Interfases normalizadas
- "lazo de corriente"
- "R3-232"
— "IEEE 488"
8. ENTIRADAS/SALIDAS ANALOGICAS
8.1.~ La conexién con el microprocesador.
—- Conversores D/A
- Conversores D/A compatibles con microprocesador.
- Conversores A/D
- Conversores A/D compatibles con microprocesador
- Correccidn autcmdtica de errores.
8.2.- Realizacidn de un conversor A/D por programa.
8.3.- Sistemas de adquisicién de datos.
- Sistemas integrados de adquisicidn de datos.
8.4.- Ejemplo de realizacidn de un sistema de adguisicién

de datos.

2. OTROS MICROPROCESADORES DE 8 y 16 BIIS.

9.1.—~ El microprocesador 5800

-1189-

- Los terminales de la CIPU
- El modelc de programacidn.
~ El juego de instrucciones
- Las interrupcicnes

9.2.+ El microprocesador 6809
— Los terminales de 1ia CPU
- El modelo de programacidn
- El juego de instrucciones
- Las interrupciones

9.3.- E1 microprocesador 8085
- Los terminales de la CPU.
- El modelo de programacidn
- E1 juegc de instrucciones
~ Las interrupciones
— Los ciclos de lectura/Escritura
- El sistema minimo del 8085
- Direccicnamiento de Entradas/Salidas

2.4. - E1l microprocesador Z80
— Los terminales de la CPU
- E1 medelo de programadn.
- El1 juego de instruccicnes
~ las interrupciones
- El1 refresco de memorias dindmicas
— La cadena de margaritas ’
— Los periféricos del ZBO

9.5.- El microprocesador 6502
- Los terminales de la CPU
~ El modelo de programacién.
- E1 juego de instrucciones
-~ Las interrupcicnes

9.6.- El microprocesador 8086
~ Arquitectura interna
- La segmentacidén de la memorisa
- Los registros del segmento
- La separacion de buses.
-~ La cola de instrucciones.
- Manejo de memoria
- Las Entradas/Salidas
- Las interrupciones
- El modo minimo
- El modo maximo
- Las lineas de status
- Dtros terminales del 8086
- E)l modelo de programacidn.
- El juego de instrucciones y modeos de direccionamiento
— E1 co-procesador de Entradas/Salidas
~ El1 co-procesador numérico 8087
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- La evolucidn del 80886

10. MICROCOMPUIADGCRES.

1C0.1.,~ Introduccidn
10.2.— Arquitectura interna, elementos consitutivos.
10.3.~ Un ejemplo, 8051 (INIEL)

~ Modelo de Programacién

- Puertos de Entrada/Salida

-~ Timers

- Interfase serie.

- RAM y Registros

~ Interrupciones.

11. METODOLOGIA Y HERRAMIENTAS PARA EL DESARRCLLO DE SISTEMAS
BASADOS EN MICROPROCESADORES.

11.1.,~ Instroduccidn.
11.2.- Las fases de desarrollo de un sistema en P.
11.3.~ La seleccidn del microprocesador.
11.4.- El disefio del hardware.
i1.5.- El disefio del software.
11.68.- La integracidén software-hardware.
11.7.~ los sistemas de desarrollo.
11.8.~ El analizador de estados ldégicos.
11.8.~ El1 emulador
11.10.— El programadcor de EPROM.
11.11.- Sistemas de desarrollo: diferentes opciones.
- Equipos didacticos.
- Kits de evaluacién y desarrollo
- Ordenadores (micro, mini y maxi)
~ Sistemas de desarvocllo dedicados.
" - Sistemas de desarrollo universales.

11.12.- Conclusignes.

PROBLEMAS ¥ PRACTICAS

l.- Familiarizacién del alumno con el sistema de evaluacidn
+ Ordenador Perscnal.

2.~ Practicas de Programacién
-~ Conversores de cddigos
~ Problemas aritmétices.
- Manejo de Iablas y listas.
- A elegir por el alumno.

-121-

3.— Prdcticas de programacién utilizando hardware del sistema
de evaluacién.
- Manejo de un teclado
- Submultiplexor digital
- Manejo de un display.
- Conver tidor A/D, D/4.
- Manejo de una ACIA o UARI.

2. MICROELECTRONICA

i, OPCIONES DE DISERO DE UN SISTEMA ELECIRONICO INIEGRADO
2. TECNOLOGIA CMCS
3. CIRCUITIOS PARCIALMENTE A LA MEDIDA (SEMI-CUSTOM}

3.1.- Gate-Array.
3.2.- Standard Cells.
3.3.~- Macrocélulas.

4. ETAPAS DEL DISERC DE UN ASIC

4.1 .- Especificacién del circuito
4.2.— Estudio de factibilidad
4.3.~ Digefic légico

- Captura del esguema

- Verificacidn légica

- Simulacidn de fallos

~ Andlisis de testabilidad
4.4.— Disefio de layout.

— Emplazamiento

- Conexionado

~ Procesador de salida

4,5.~ Revisidn del disefio

4.6.— Fabricacidn
— Generacidén de mascaras.
-~ Procesador de obleas.MPC
-~ Encapsulado

4,.7.- Test eléctrico

5. HERRAMIENTAS DE AYUDA AL DISEfi0

5.1.- Hardware
— Ordenadores personales
— Estaciones de trabajo
5.2.— Seftware
- Programas de fabricante
-~ SO0LC 2000
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6. EJEMPLO DE DISERO

7. CIRCUIT0OS PROGRAMABLES ELECIRICAMENTE POR EL SUSARIC
7.1.- PLD

— Dispositivos disponibles: Estructuras.

- Software de ayuda al disefic

~ Ejemplo de disefio

~ Programadores

7.2.— PGA.
~ Estructura
~ Software de ayuda al disefio
- Ejemplo de disefic
- Herramientas de verificacidn.

8. DISENC DE CIRCUITOS IMPRESGS

8 1.~ Iipos de PCB
8.2.- Reglas de disefio
8.3.~ Métodos de disefio
- Manual
- Automético
-~ Herramientas HW y SW.
— Etapas de disefio
- Especificacidn y Librerias
- Captura del esguema
- Empilazamiento y trazade de pistas
- Verificacién
- Revigién del disefio
Formatos para fabricacidn. Documentacién.
8.4.~ Sistemas de prueba de tarjetas
8.5.— Ejemplo de disefio.

9. PERSPECTIVA DE LOS CIRCUIIOS PROGRAMABLES

LABORAIORIO

1.- Familiarizacidn del alumno con las herramientas de ayuda
al disefio y el manejo de librerias ASIC de Philips.

2.- Ejemplo de disefio simple: Captura del esquema y Simulacidn
légico—~temporal,

3.- Ejemplc de disefic jer&rquico: Captura del esguema y Simulacidn
légico~-temporal.

4.~ Medida gde testabilidad y Simulador de Fallos.

5.- Implementacidn de una MAquina de Estados:
- Mediante PLD.
- Mediante PGA.
- Analisis Comparado.

6.~ Gengracién de un fichero en FD de una PCB de mediana compleji-
dad.
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- Hartman, I.L.; Lawson, B.
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2. MICROELECTRONICA _ ;f - Philips

: System Gate I Cell Library
BIBLIOGRAFTA BASICA , _: Philips International B.V., 1989
- Phili
- Hollis, E.E. ilips

System Cell IT Cell Library

Design of VLSI Gate Array IC.

Phili -
Prentice Hall, 1987 ilips International B.V., 1989

— Phiiips. - Manuales de disefio de PCB.

Philips Personal Design Station user Manual

philips International B.V., 1282

~ Pnilips
Semi-custom Programmable logic devices {PLD)
Philips International B.V., 1989

— Xilinx

Ihe Programmables gate Array Data Book

¥ilins, Inc., 1988

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARTA

- Horbst, E.
Logic Design and Simulation

Nor th-Holland, 1986

- Horbst, E. y otros.
Design of VLSI Circuits.

Springer~Verlag, 1987 i
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PROGRAMA :
PARTE 1. LA CENTRAL TELEFONICA

Capitule 1. Introduceién a los sistemas de Conmutacidn
circuitos.

. Fundamentos Técnicos de conmutacién

. Arguitectura de Redes de conmutacidn de circuitos
. Redes y Servicios

. Andlisis de congestiodn.

Capitulo 2. Estructura y andlisis de Redes de conexidn

Estructura de Redes de conexién
. Andlisis del blogueo en las redes de conexidn
. Seleccidén de caminos en Redes de conexién

Capitulo 3. Arquitectura de conmutadcres egspaciales

Tecologia de puntos de cruce
. Estructura de centrol de un conmutador
“onmutacidén de circuitos para multiprocesadores

Capitulo 4. Arqus.-ectura de conmutadores temporales.

I&cnicas de conmutacidn temporal
., Estructura de conmutadores temporales
Fiabilidad y supervisién de conmutadores

PARTE 2. LA RED

Capituleo 5. Sefializacidn

. Fundamentos de sistemas de seflalizacién
. Sefializacidn por canal asociade

. Sefializacién por canal comin

. Iratamientc de las llamadas

. Técnicas de descripcidn formal,

Capitulo 6. Anadlisis de redes.

. Gestidn de red

. Encaminamientc y contrcl de congestidn
., Fiabilidad de redes

. Planificacidn de redes.

Capitulo 7. Nuevos Servicios y Aplicacicnes

de
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. Red Digital de Servicios Integrados
. Radiotelefeonia celular
. Conmutacién a bordo de satélites

. Conmutacién Integrada y de B. Ancha.

BIBLIOGRAFIA:

Parte 1.

- Bellamy, J.
Digital Ielephony.

2d. Wiley, N. York 1982

- Mc. Donald, J.

Fundamentals of Digital Switching.

Ed. Plenum, N. York, 1983

— Hebuterne, G.

Traffic Flow in Switching Systems.

Ed. Artech House, London, 1987

- Padilla, I.

Sistemas de Conmutacidn Digital.
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- Videoteléfono

- Iransmisidon de datos

- Servicios Ielemdticos

- Serviciocs de Radiocomunicacicdn
- bMedios de transmisién

- Redes de comunicacidn

— Organismos internacicnales

Introduccidn a los sistemas de Transmisidn
— Clasificacién de los S. de Iransmisidn

- Descripcién de alguncs 8. de Iransmisidn
- Magnitudes y unidades

- Ponderacién sofométrica

- Aditividad de geflales

- Perturbaciones

~ Distorsién

- Intermodulacidn

- Diafonia

- =~ Ruido

- Interferencia
- Especificaciones basicas y objetivos de calidad de
los sistemas

— Consideraciones econdmicas

Fuentes de mensajes

— Caracteristicas de los sonidos

- Caracteristicas temporales de las sefiales eléctricas

— Respuesta del oido humanc

- Inteligibilidad

~ Influencia de las caracteristicas del sistema en la
inteligibilidad

- Ierminal Ielefdnico

L.6.
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Fundamentos de la Transmisién Analégica

- Lineas de Iransmisidn

— Iipos de lineas

- Caracteristicas de los cables

- Carga de cables

-~ Diafonia en los cables de pares y cuadretes
— Cables coaxiales

- Cables submarinos

- Tipos de sistemas de Iransmisidn Telefénica
— Conversién 2H-4H. Bobinas hibridas

- Equivalente de referencia

- Estabilidad de circuitos 4H

— Generacién y control de ecos

- Atribucidn de ruido

- Distorsién de atenuacién

- Sistemas de concentracién de circuites

Sistemas analégicos de Ir. por linea

— Sistemas de baja frecuencia

- Clasificacién de los sitemas FDM para lineas metélicas

- Jerarquias de canalizaciodn

- Caracteristicas de carga de la sefial multiplex

- Circuito ficticio de Referencia

- Compresores

_ Caracteristicas basicas de Iransmisién de los sistemas
M.D.F.

— Servicios po telefdnicos

- Descripcidén de sistemas para cuadrete, coaxial, cable
submar ino.

Sistemas Digitales de Iransmisidn

- Transmisién de sefiales

- Multipliex MIC

- Caracteristicas de los canales MIC en frecuencias vocales
- Cédigos de Ir. por linea

- Repetidores regsnerativos

- Atenuacidn digital

- Planificacién de sistemas digitales

- Telealimentacién-Telecontrol

-~ Transmultiplexores

— Descripcicn de un multiplex primaric MIC

PARIE 2. IRANSMISION POR FIBRA OPTICA

L.

7.

Propagacién de la luz en F.0.
- Teoria de Rayos
— Teoria Medal
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1.8. Paréametros caracteristicos de las F.O.
Par ametros dpticos

— Parédmetros geométricos

— Atenuacidn

— Dispersién Iemporal

- Caracteristica de transferencia de F.C.

L.8. Equipos de Linea. Seccidn de regeneracidn
- Eguipc terminal de linea
- Equipo regenerador intermedio
— Bubsistemas
~ Célculo de la seccién de regeneracidn
- Iemas avanzados
— Transmisidén coherente
— Transmisidén atmosférica
- Optica integrada

PARTE 3. TRANSMISION POR RADIO

L.10. Introduccidén a leos Sistemas Radioeléctricos
- Progfagacién en espacic libre
- Gananciza de una antena
— Potencia recibida
- Influencia de la tierra
- Propagacién en frecuencias bajas
- Propagacidn en ondas cortas
- Propagacién en la banda 30 MHz - 10 GHz
— Propagacidn extraterrestre
-~ Ondas miliméfricas
- Desvanecimiento (Fading.)

L.11. Radioenlaces analdgicos del Servicic fijo
- Ventajas e inconvenientes de los Radioenlaces
- Estructura de un radiocenlace
- Planificacidn de frecuencia
- Carga de un radlioenlace. Anchura de Banda ocupada
- Pardmetros de calidad
- Circuito ficticio de referencia
— Fading
- Interferencias
- Consideraciones econdmicas
- Disponibilidad
- Secciones Troposféricas
— Descripcidn de equipoes

=161~

L.12. Radicenlaces digitales

L.15.

Estructura de un radioenlace Digital

Bandas de frecuencia y disposicién de canales
Anchura de Banda

Técnicas de codificacidén y modulacién

Calidad de radioenlaces digitales

Efectos de las interferencias

Proyectos de radioenlaces digitales

Trayecto ficticio de referencia

Descripeidén de radiocenlaces digitales

Sistemas de Comunicacidén por Satélite

Introduccidn
Recursos de un sistema de Telecomunicacion por satélite
Modulacién
Conectividad y acceso miltiple
Bandas de frecuencia
Descripcidn del subsistema de comunicaciones de
satélite por telefonia.
Estacidn terrena
Calidad

Sistemas de onda corta. Servicios mbéviles

Sistemas de modulacidn
Servicios atendidos por los sistemas de 0.C.

un

Consideraciones sobre el proyecto de sistemas en ondas

Decamétr icas

Circuiteos ionosféricos

Descripcidn de equipes

Antenas

Estaciones Iransmisoras y receptoras
Servicios mévil y terrestre

Bandas de frecuencia

Zona de cobertura

Consideracicnes sobre proyecto y planificacidén de servicios

méviles
Caracteristicas generales de equipos y antenas.

Radiodifusién

Bandas de frecuencia

Configuracién de un sistema de radiodifusién
Radiodifusidn por ondas Hectométricas
Radiodifusién por ondas Decamétricas
Radicdifusidn por ondas métricas y decimétricas

Instalacién tipica de centro +transmisor en banda 6 (MF)

Situacidén estudios respecto emisora
Radicdifusidn por satélite




PARTE 4. RED TELEFONICA

1.16. Redes de Comunicacidén y TIrafico

- Planes fundamentales
Estructura de la Red Islefénica phblica
Redes complementarias
Encaminamiento
Tipos de centrales
Irafice telefdnico
Bloqueo o congestidén
Distribucidn Erlang-B
Foérmula de Polisson
Férmula -C- de Erlang.
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Sistemas de Iransmisidén por Fibra Optica
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BIBLIOGRAFTIA COMPLEMENTARIA

~ CCITT v CCIR
Volimenes CCIIT y CCIR

Ed. Unidén Internacional de Ielecomunicacién

Lewin
lelecommunications: An Interdisciplinary Iext.
e e e S ANl Anterdisciplinary iext.

Ed. Artech House, 1984




IPAR
0 ATA
0 cl d c
ae a 0
O ~ 0
Gae ae e &
e QD
- ct 0d
Ge Al g
Q a G
0d espe =]
= | aAepera
a a gra
DI O = d 2O
e a a £
od Q ae
e ore al a
O ep Lo

cfesc Hespo
de O de
e da a
e g a de

cl &, £ o | ol
a de ob O
O co &
O protocolo
adora

prote O )

gue a & ona
de ambo

a o e a C

de a e

ga a &

e B8 13 Q
& de eg sfs
ale de




~146- ar

comunicacidén de datos se irén incluyende al estudiar el nivel Proteccidn contra errores. C6digos detectores
y correctores. Cddigos lineales. Capaciadad detectera
7 correctora de cddigos lineales.

Cédigos ciclicos. Codificaderes. Decodificadores.

Propiedades detectoras.

en el gue tienen mayor incidencia.

PROGRAMA : iff 4.4, Protocolos simples de enlace de datos
A Sin restricciones. De Stop. y Wait. PFrotocolo simple
para un canal con ryido.

1. Introduccidn

1.1. ComUﬂi?aCiéﬂ de datos ‘ . . i 4.5, Praotocolos de ventana deslizante.

1.2. El modelo de referencia para Jla interconexidén de e De un bit. Utilizando asentimiento. Utilizande repeticién
sistemas abier tos. S selectiva,

1.3. Servicies. Primitivas de servicios. Relacidn servicios- :

4.6, Ejemplos de nivel de enlace de dates. Redes puablicas.

protoceolos.
ARPANET, MAP y IOP.

1.4, Normalizacidn

2. El nivel Fisico L i 5. Aspectos generales de otros niveles.

2.1. Conceptos basicos de transmisién de datos. Sefiales : :
y ancho de banda. =

2.2. Capacidad de canales. Medida de la capacidad. Teorema b 5.2, Nivel de transporte
fundamental de Shanon. :

2.3, Medios de transmisién. Par trenzadc. Cable coaxial.
Fibras &pticas. Otros medios.

2.4. Transmisién analdgica. Estructura de la red telefénica

5.1, Nivel de red.

5.3. Niveles de Sesién, Prgsentacién v Aplicaciédn.

6. Modelado. Especificacidén y Verificacidn de protocoloes.

y digital. Equipes terminales de datos. Codificaciones . 6.1. Modelos analiticos. Andlisis de prestaciones

¥ modulaciones. Modems. Normalizacién Interfases :

V.24 y X.21 6.2. Eapecificacién formal de ptotocolos. Nivel Ente
2.5. Transmisién y Conmutacién. Multiplex por divisién : Interfaz y protocolo

de frecuencia. Multiplex por divisién de tiempo. . 6.3. Autdmatas extendidos. Estelle

Conmutacién de circuitos. Conmutacidn de paquetes.
6.4. Ordenamiento temporal de eventos. LOTOS

2.6. Circuitos digitales de servicios integrados. ISDN-RDSI.
Servicios. Arquitectura del sistema. Interface.
Sefializacion. : 6.5. Validacién y verificacién de protocolos.

§.5. Modelo con Redes de Petri

3. Subnivel de accesc al medioc.
3.1, Introduccidn R BIBLIOGRAFIA:
3.2. Técnicas de control de acceso miltiple. Redes locales.
CSMA., CSMA/CD. Otros protocolos.
3.3. Normas para redes de area local. . BIBLIOGRAFIA BASICA:
Ethernet. Token Bus. Token Ring. :
Otros enlaces: Radio, satélite, fibra dptica.
3.4. Ejemplos de subnivel de control de acceso. MAC en
redes piiblicas. ARPAMET. MAP y IOP. - lanembaun, Andrew

Computef Networks

4. Nivel de enlace de datos.
4.1. Servicios suministrados a este nivel
4.2, Iramos de datos
4.3, Deteccidn de errores y correccidén

Prentice Hall International, 1988
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