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1. Introducción y objetivos

Las nubes de puntos LiDAR permiten representar con gran detalle la geometría tridimensional de las 
edificaciones. Sin embargo, su clasificación general como edificio no permite diferenciar los elementos que 
las componen, como cubiertas y fachadas.

La subclasificación de estos elementos aporta información de interés para la caracterización geométrica de 
los edificios, la cartografía urbana y la generación de modelos tridimensionales.

2. Metodología 3. Resultados

Datos: tercera cobertura PNOA-LiDAR (2024), densidad mínima de 5 
puntos/m².

5. Bibliografía

3.5 Clasificación espacial

Problema

Hipótesis: la combinación de atributos LiDAR y descriptores geométricos calculados a diferentes escalas 
permite mejorar la discriminación entre cubiertas y fachadas respecto a un enfoque de escala única.

Los descriptores seleccionados se calcularon con radios de 0,5, 1 y 2 
m, incorporando información geométrica de diferentes vecindades.

3.1 Rendimiento Global

3.2 Resultado por clase

Fachadas: F1 0,8917 → 0,9518

3.3 Importancia de variables

3.4  Matriz de confusión

3.6 Refinamiento espacial

71  Cubierta plana  72  Cubierta inclinada 74  Fachada

(a) resultado previo al refinamiento (b) resultado posterior al refinamiento

Figura 1. Localización del área de estudio y distribución de las 25 teselas LiDAR
seleccionadas en el País Vasco y La Rioja

4. Conclusiones

1. El enfoque multiescala superó al modelo exploratorio, alcanzando un F1-score macro de 0,9748. 
2. La mayor mejora se produjo en fachadas, cuyo F1-score aumentó de 0,8917 a 0,9518. 
3. Los radios de 0,5, 1 y 2 m permitieron incorporar información geométrica de diferentes vecindades y mejorar la 

discriminación entre superficies. 
4. El procedimiento desarrollado proporciona una base automatizable para la subclasificación de edificaciones en nubes 

PNOA-LiDAR, aunque su generalización territorial requiere validación sobre zonas espacialmente independientes.
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