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2.0OBJETIVOS 4.RESULTADOS
General: 1.Funcionalidad del sistema distribuido
Disefiar e implementar un sistema basado en microservicios 2.Capacidad de la red 5G del puerto de Valéncia para soportar toda la operacion
para la monitorizacién geoespacial en tiempo real de QoS 5Gy 3.Rendimiento del modelo YOLO para deteccion de residuos, 90.42% de detecciones
deteccidén automatica de residuos flotantes. correctas

Especificos:

e Evaluar la QoS de lared 5G del puerto de valencia

* Implementar una arquitectura distribuida basada en
eventos

e Optimizar modelo YOLOv11 mediante fine-tuning para
detectar residuos

* Integrar telemetria y detecciones en una base de datos
espacial en tiempo real

e Desarrollar interfaz web geoespacial para visualizar en
tiempo real del sistema

Puntos clave:
* La conectividad 5G permite la transmisién de video estable y baja latencia
* El modelo fine-tuned obtiene alta precision en la deteccion de residuos
* La integracion de telemetria, IA y visualizacion geoespacial proporciona
informacion operativa en tiempo real

«

5.CONCLUSION Limitaciones:
* Dependencia de la cobertura y calidad de la red 5G
e Se ha desarrollado un sistema distribuido y funcional para la ¢ Latencia end-to-end variable segun las condiciones de red y servidor
monitorizacion geoespacial en entornos portuarios * Geolocalizacién de detecciones basada en la posicién del USV

* El modelo alcanzé un KPI de Precision de Deteccion del 92%
para la clase “debris”, lo que garantiza un monitoreo fiable

e El sistema demostrd logré una reduccién del 35% en el
esfuerzo manual de vigilancia y en emisiones
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