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INTRODUCCION

Los desastres naturales generan cambios bruscos en el terreno que
dificultan la evaluacion rapida de dafos. La cartografia derivada de
drones constituye una herramienta clave para obtener Modelos
Digitales de Elevacion (DEM) inmediatamente después de un evento. Este
trabajo desarrolla y evalua tres métodos de generacion de DEM post-
evento, buscando el mejor equilibrio entre rapidez y precisidn:

|. Uso exclusivo de metadatos GNSS/IMU del dron.

ll. Uso de puntos de control en tierra (GCPs).

lll. Uso de puntos de control aproximados derivados de datos
geoespaciales existentes (IGN-PNOA).

Como caso de estudio, se aplico la metodologia tras la DANA de
octubre de 2024 en la Comunidad Valenciana, empleando la técnica
DEM of Difference (DoD) para detectar erosion y acumulacion de
sedimentos.
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Figura 1: Imagen captada durante la DANA Mapa zona de estudio Buriol, Valencia
que afecto a la Comunidad Valenciana el 29 (Fuente: elaboracién propia).

de octubre de 2024 (CNN en espariol, 2024).
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El analisis DoD permitio identificar zonas claras de erosion y acumulacion tras la DANA, evidenciando cambios topograficos significativos. Los resultados muestran
que la eleccion del metodo de georreferenciacion influye directamente en la deteccion y cuantificacion de dichos cambios. En conjunto, los métodos comparados
reflejan un equilibrio entre rapidez y precision: mientras el Método |l ofrece la mayor exactitud, el Método Ill se presenta como una alternativa eficiente en situaciones
donde la urgencia y las limitaciones logisticas impiden la toma de GCPs en campo.

Resultados de la aplicacion de la técnica DoD sobre la ortoimagen de la zona de estudio (Fuente: elaboracion propia).
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CONCLUSION

Este trabajo demuestra que la fotogrametria con dron es una herramienta
eficaz para generar Modelos Digitales del Terreno en contextos de
emergencia, combinando rapidez y precision segun el meétodo de
georreferenciacion empleado. El uso exclusivo de metadatos del dron
(Método |) ofrece agilidad, pero menor exactitud, mientras que los GCPs en
campo (Método Il) garantizan la mayor precision a costa de mas recursos.
Como alternativa intermedia, el uso de puntos aproximados a partir de
datos existentes (Método [ll) logra un equilibrio operativo y ha permitido
crear una caja de herramientas practica para escenarios donde la rapidez
es prioritaria. En conjunto, la metodologia propuesta valida el potencial de
los drones como apoyo flexible y eficiente en la gestion de desastres.

FUTURAS LINEAS DE DESARROLLO

El procedimiento descrito en este TFM puede ampliarse en distintas direcciones:

 Mejorar el DEM pre-evento, empleando datos de mayor resolucion o vuelos
especificos con dron.

 Automatizar procesos mediante programacion en Python, integrando
fotogrametria y SIG.

« Ampliar la herramienta PyNOA, incorporando técnicas de correspondencia de
Imagenes.

« Explorar soluciones en software libre (FOSS) para reducir la dependencia de
licencias comerciales.

« Transferencia a la administracion publica, como herramienta de apoyo en la
gestion de emergencias.
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