
Becas colaboración curso 2018/2019 

28 Junio 2018Fecha:

Page 1 of 1

Vicerrectorado de Investigación, Innovación y Transferencia

Título proyecto
Control de robots móviles de tipo esférico desde ROS con localización mediante visión por computador

Valoración proyecto
4

Descripción proyecto
En este proyecto se debe desarrollar un paquete software basado en ROS para conectar con robots de tipo 
esférico disponibles en el Departamento de Ingeniería de Sistemas y Automática (DISA). El paquete debe 
permitir gobernar los movimientos del robot vía BlueTooth, activar los LEDs del robot, obtener sus datos de 
los sensores del robot (acelerómetro, giróscopo y sensores de colisión) así como las operaciones de 
calibración, movimiento y estimación odométrica. Se debe realizar un control de trayectoria de navegación 
mediante waypoints, basado en el stack de navegación de ROS. Como segunda fase del proyecto, se debe 
integrar una cámara al sistema que permita, mediante visión por computador, la monitorización y el 
posicionamiento global de múltiples robots esféricos en el escenario gobernado por la cámara. La cámara se 
integrará dentro del sistema ROS y ofrecerá mediante topics la posición de cada robot detectado.
Actividades a realizar por el alumno
&#9679; Familiarización con el robot esférico y su funcionamiento.
&#9679; Aprendizaje del sistema operativo ROS y sus posibilidades.
&#9679; Integración del robot esférico con ROS para su lectura y monitorización sensorial.
&#9679; Desarrollo de control de trayectoria del robot bajo el sistema ROS.
&#9679; Integración de una cámara digital al sistema ROS.
&#9679; Estudio e integración de la detección de los robots mediante cámara digital.
&#9679; Programación de un nodo ROS para la detección múltiple de robots con la cámara.
&#9679; Desarrollo de una aplicación demostrativa de integración cámara-robot-ROS.
Horario
A concretar con estudiante, adaptable a sus horarios académicos 
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