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Titulo proyecto
Control Remoto en el Campus de la UPV de un sistema inestable

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto
Con este proyecto se intentara introducir al becario en un sistema de control basado en red incorporando

técnicas de control avanzado originales del tutor que permitan realizar un control de un sistema inestable tipo
péndulo invertido (equilibrio o posicién de la varilla) o levitador magnético (posicién del elemento que levita).

Actividades a realizar por el alumno

El alumno debera formarse en protocolos de redes y en técnicas avanzadas de control con una intencion
totalmente préactica. La implementacion se realizara utilizando Matlab y/o Labview.

Horario
Flexible, adaptable a la disponibilidad del alumno (15 horas semanales)
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