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Titulo proyecto
Programacién de aplicaciones industriales con robots KUKA

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

Disponemos en las instalaciones de la CPI de 3 robots de brazo de la marca KUKA, que podrian ser utilizados
en practicas de asignaturas de grado y/o master de robética, asi como para la realizaciéon de PFC/TFG/TFM.
Ademas, se nos han suministrado 10 licencias del software educacional para impartir la programacion de
robots KUKA.

El objetivo de este proyecto consiste en preparar una serie de aplicaciones industriales tipo que puedan ser
utilizadas como sesiones practicas de programacion de robots, similares a las ya existentes con otros robots
del Departamento.

Actividades a realizar por el alumno

En una primera fase se adiestraria al alumno en el lenguaje de programacioén de los robots KUKA. Para ello
se dispone de todo el material de cursos no presenciales incluidos en el software suministrado.
Seguidamente, implementaria las demos disponibles en el curso de KUKA, asi como otras propuestas por los
profesores.

Con ello, el alumno adquiriria una formacién en programacion de robots KUKA, al tiempo que ayudaria a
preparar un conjunto de material didactico.

Finalmente al alumno se le plantea alguna aplicacion industrial tipo que tendra que resolver con la experiencia
adquirida en las fases anteriores.

La descripcién de la actividad realizada sera un buen material didactico pero también de guia para posibles
aplicaciones que el alumno tenga que desarrollar en el futuro dentro de su actividad profesional.

Horario
Flexible, adaptable a la disponibilidad del alumno (15 horas semanales)
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