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Vicerrectorado de Investigación, Innovación y Transferencia

Título proyecto
Modelado, diseño e implementación de máquinas eléctricas y sus accionamientos de control mediante 
Matlab-Simulink-OpalRT

Valoración proyecto
4

Descripción proyecto
El proyecto trata de realizar el modelado matemático de una máquina eléctrica con su accionamiento de 
control mediante el uso de Matlab-Simulink. El modelado de las máquinas eléctricas utilizará de base las 
máquinas disponibles en el laboratorio (inducción de jaula de ardilla, rotor bobinado y de imanes 
permanentes), con el fin de verificar experimentalmente su correcta modelización. La implementación se 
realizará en el sistema de OpalRT, comparando los resultados con los experimentales y después utilizando la 
plataforma OpalRT como emulador de la máquina la cual se conectará a su accionamiento de control. El 
mismo desarrollo se repetirá con los accionamientos de control necesarios
Actividades a realizar por el alumno
¿ Desarrollar el modelo de la máquina eléctrica en Matlab-Simulink utilizando los parámetros de los ensayos 
en el laboratorio (IM, DFIM, PMSM).
¿ Implementar el modelo de la máquina eléctrica en la plataforma de OpalRT y comparar resultados con los 
experimentales. Comprobar el funcionamiento del modelo, conectándole el accionamiento de control 
correspondiente.
¿ Desarrollar el modelo del accionamiento de control de la máquina eléctrica en Matlab-Simulink utilizando los
parámetros disponibles de los accionamientos del laboratorio.
¿ Implementar el modelo del accionamiento de control en la plataforma de OpalRT comparando los resultados
con los experimentales. Comprobar el correcto funcionamiento alimentando desde la plataforma de OpalRT 
con el modelo del Accionamiento la maquina eléctrica
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