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Titulo proyecto
Desarrollo de un sistema de comunicaciones para multicépteros

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

Los multicopteros de 4 rotores, también conocidos como cuadcdpteros o "quadrotors"”, son una variante de los
vehiculos aéreos no tripulados (UAVS) para uso civil cuyo interés por parte de la sociedad ha crecido
enormemente en el Ultimo afio.

Este tipo de aparatos tiene un amplio abanico de usos, siendo la havegacién cooperativa un aspecto ain
poco abordado. Este proyecto se centra en los requisitos a nivel de comunicacién que permiten hacer factible
la coordinacién entre multicopteros, aspecto necesario para una correcta cooperacion.

Actividades a realizar por el alumno

En este proyecto se propone equipar a un multicéptero de 4 rotores con un sistema de comunicaciones
completo a partir de una solucién ya existente.

El alumno debera también realizaran pruebas de campo para medir las prestaciones de las comunicaciones
entre multicopteros mediante redes Wifi ad-hoc en diferentes escenarios. En una Ultima etapa se probaran
diferentes protocolos para coordinacion entre multicépteros.

Horario

A convenir con el alumno.
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