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1. Condiciones generales

Se solicita la adquisicién de un banco de alinecamiento y “pigtail” de componentes en guia
6ptica SOI para el laboratorio de Back End y Encapsulado, para desarroliar las siguientes
tecnologias:

- Alineamiento vertical y pigtail de una o més gufas pticas en SOI a través de
gratings realizados sobre la superficie y utilizando “fiber-array”.

- Alineamiento horizontal y pigtail de una o més guias Gpticas en SOI a través de
especiales “tapers”, utilizando “fiber-array”. En esto caso, input y output seran por
el mismo lado.

El banco debe ser completo, incluyendo también todas las partes mecanicas y el software
para la optimizacién del alineamiento mismo, después de un pre-alineamiento realizado a
través de metodologias incluidas en el sistema de operacién del banco mismo.

El banco debe tener (como mfnimo) un clemento de traslado a 6 axis con fijo punto de
rotacion (a elegir) y caracteristicas técnicas muy elevadas (ver tabla a bajo), tener una
camera de vision para la vision lateral a través de una pantalla, 1 tabla de traslado para el
elemento central (componente), tres tablas de traslado para la camera digital, un
microscopio basculante para visién y pre-alineamiento, base en granito para minimizar la
vibraciones.

El banco debe ser listo para la utilizacién de resina térmica para la fase de “pigtail” y
también debe tener un sistema “timer” controlado por software para la optimizacién del
proceso de “pigtail”.

El banco debe poder operar para dos tipos de alineamiento, vertical y horizontal. Se
entiende que, al cambiar de tipo de alineamiento, se pueda configurar el banco cada vez
manualmente antes del trabajo. Se requiere que el disefio del banco sea tal que esta
operacion se pueda hacer ripidamente y sin problemas. '

Los comentarios en la tabla de las especificaciones técnicas a seguir son parte integrante y.
fundamental de los requisitos técnicos.




2.- Especificaciones técnicas

Las caracteristicas y requisitos téenicos minimos del equipo son las siguientes:

Base de granito

si

Dimensiones: 1200x1000x120 mm
with aluminium portal for mounting
positioning equipment incl. 4 x
adapter plates with 25 mm x 25
mm grit and M6 threats

Elemento con-6 axis
de traslado

Six axis micro positioning system
Compact, low profile

Travel ranges linear X)Y,Z 50x12.7x
100 mm

Travel ranges rotation Rx;Ry;Rz 10°
Load capacity 3 kg center mounted
Automatic alignment

Alignment routines for arrayed fibers
and components

High dynamic

Pivot point can be set by the customer
Travel Range

XY(mm)50x12.7

Z({mm)100*

Rx, Ry 10

Rz 10

Velocity Range ( mm/sec ) 0.001 ... 10
Velocity Range { °/sec ) 0.001 ... 10
Bi-directional Repeatability { #m )
XY,Z+-05

Bi-directional Repeatability { urad )
Rx,Ry,Rz +/- 20

Motor DC-B-034

Speed max. { mm/sec ) 30

Speed max. { °/sec ) 10

Resolution X,Y,Z without load { #m )
0.2

Resolution X.Y,Z without load ( ° )
0.0005

Materfal Aluminum black

anodized, stainless

steel

Para elemento central y camara

Axis de traslado 4 digital lateral
Minimo 10 axis, para controlar el
numero minimo de axis que
preveamos.
Sistema de control . Note: The control system will be
axis de traslado sl integrated in 19" rack, together
with a industry pc,
1 LCD menitor, a small workbanch,
power-supply and system cabeling
Elementos para
calentar 3 Para "pigtail”
componentes
. Si In combinacién con elemento
Vacio

calentador




- LabVIEW Operating Software
- Tracking Mode

si - Heating Process

- Optimized for Manual Control
- Teach - in Functions

Software completo
para alineamiento
“fiber-array” a
componente SOI

Alineamiento El banco debe poder operar para

. si pre-alineamiento, alineamiento y
vertical “pigtail” a través de gratings
El banco debe poder operar para
Alineamiento . pre-alineamiento, alineamiento y
horizontal st “pigtail” a través de guias con
taper
- with fire wire intefrace
Camera digital Si, para visién lateral - 10x interpolation

- with mechanical adapters
Se debe incluir un sistema faser o
algo parecido para permitir pre-
Sistema de pre- ) alineamiento manual, antes de

. , si operar automaticamente para el

alineamiento alineamiento optimizado.

Se entiende a operar a través del
software donde posible.
- Binokular Tubus S 20°- Human
Interface Panel " HIP "
- Okular W-PL 10x/23 Br.foc.

Microscopio ; - Cup of the eye-piece
basculante S - Objective Achromat 50,5 x FWD
134 mm

incl.all brackets for fixing and
holdering on the portal

Marcado CE
Tension: 230V, 50/60 Hz

Wauipo Nuevo, no se acepta demo/usado

Opciones a incluir necesariamente

a  Transporte (*)
O  Garantia minima de un afio




Opciones a valorar positivamente

Extension de garantia,

Nuevas soluciones para pre-alineamiento y alineamiento
Posibilidad de operar con UV

Sistema eléctrico de continuidad

Otros.
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(*) El envio del equipo correra a cargo del suministrador del equipo.
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