UNIVERSITAT
POLITECNICA =
DE VALENCIA IS4

CURSO 2018/19

TRABAJO FIN DE MASTER “AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL”

LUGAR: SALA DE JUNTAS DEL DEPARTAMENTO DE INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA

FECHA: 25 DE JULIO DE 2019

HORARIO ALUMNO TiTULO TUTOR/ES
10:00-10:30 CASABAN PLANELLS, Desarrollo de librerias para abstraccién de Blanes Noguera, Juan Francisco
ISMAEL comunicaciones para desarrollos agiles basados en Calleja Garcia, Javier (externo)

microcontroladores Renesas Synergy

10:30-11:00 JIVA, EMIMA IOANA Desarrollo de la teleoperacidn de robots industrialesy | Valera Fernandez, Angel
colaborativos mediante técnicas avanzadas de vision Vallés Miquel, Marina
artificial

11:00-11:30 SOLER RAMIRO, RAQUEL | Calibracion del espacio de trabajo de un cobot para su | Mellado Arteche, Martin
instalacion plug&play en lineas de produccién

TRIBUNAL:

PRESIDENTE: EMILIO GARCIA MORENO
SECRETARIO: ENRIC PICO MARCO
VOCAL: JOSE LUIS NAVARRO HERRERO

LA EXPOSICION TENDRA UNA DURACION DE 15 MINUTOS.
EL TRIBUNAL DISPONDRA DE 5 MINUTOS PARA LA REALIZACION DE PREGUNTAS.
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