UNIVERSITAT
POLITECNICA
DE VALENCIA

CURSO 2017/18

TRABAJO FIN DE MASTER “AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL”

LUGAR: BIBLIOTECA. DEPARTAMENTO DE INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA

FECHA: 24 DE SEPTIEMBRE DE 2018

HORARIO ALUMNO TiTULO DIRECTOR/ES
09:30-10:00 HERNANDEZ FERRANDIZ, | Aprendizaje de politicas de control en robots Armesto Angel, Leopoldo
DANIEL manipuladores redundantes
TRIBUNAL:

PRESIDENTE: EMILIO GARCIA MORENO
SECRETARIO: JOSE LUIS NAVARRO HERRERO
VOCAL: RANKO ZOTOVIC

LA EXPOSICION TENDRA UNA DURACION DE 15 MINUTOS.
EL TRIBUNAL DISPONDRA DE 5 MINUTOS PARA LA REALIZACION DE PREGUNTAS.

Camino de Vera, S/N. Edificio 5C D<] Apdo. 22012 E-46022 Valencia. & +34 - 96 - 387.97.70 [E +34 - 96 - 387.95.79
Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica
Universidad Politécnica de Valencia
& http://www.isa.upv.es e-mail: disa@upvnet.upv.es




UNIVERSITAT
POLITECNICA
DE VALENCIA

CURSO 2017/18

TRABAJO FIN DE MASTER “AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL”

LUGAR: BIBLIOTECA. DEPARTAMENTO DE INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA

FECHA: 26 DE SEPTIEMBRE DE 2018

HORARIO ALUMNO TITULO DIRECTOR/ES

09:30-10:00 CELIS GRCIA, RAFAEL SERGIO | Modelado, identificacion y simulacidn de articulaciones Zotovic Stanisic, Ranko
eldsticas.

10:00-10:30 MIGUEZ VALLE, ISAAC Analisis de técnicas de control para robots con Zotovic Stanisic, Ranko

WLADIMIR articulaciones flexibles.

10:30-11:00 MURGUI LOZANO, ANDRES | Clasificacién y reconocimiento de imagenes con redes Simé Ten, José Enrique
neuronales para entornos industriales.

11:00-11:30 PONCE RUIZ, CHRISTIAN Alumbrado inteligente para el ahorro energético en vias Posadas Yagiie, Juan Luis
publicas Poza Lujan, José Luis

11:30-12:00 RIBERA LLORENS, JOSEP Configuracion y programacién de una Célula de Soldadura Vendrell Vidal, Eduardo
Industrial

TRIBUNAL:

PRESIDENTE: JULIAN SALT LLOBREGAT
SECRETARIO: JOSE LUIS NAVARRO HERRERO
VOCAL: EMILIO MORENO GARCIA

LA EXPOSICION TENDRA UNA DURACION DE 15 MINUTOS.
EL TRIBUNAL DISPONDRA DE 5 MINUTOS PARA LA REALIZACION DE PREGUNTAS.

Camino de Vera, S/N. Edificio 5C >4 Apdo. 22012 E-46022 Valencia. & +34 - 96 - 387.97.70 E +34 - 96 - 387.95.79

Universidad Politécnica de Valencia

E http://www.isa.upv.es e-mail: disa@upvnet.upv.es

Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica



UNIVERSITAT
POLITECNICA
DE VALENCIA

CURSO 2017/18

TRABAJO FIN DE MASTER “AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL”

LUGAR: BIBLIOTECA. DEPARTAMENTO DE INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA

FECHA: 27 DE SEPTIEMBRE DE 2018

HORARIO ALUMNO

TiITULO

DIRECTOR/ES

15:00-15:30 JUAN SINTES, ALEJANDRO

Control de robots mediante Rasperry Pi.

Ivorra Martinez, Eugenio

15:30-16:00 LAYANA CASTRO, PABLO

Disefio, desarrollo y evaluacion de un sistema de vision

Sanchez Salmerdn, Antonio José

EMMANUEL para automatizar experimentos healthspan

16:00-16:30 MARTINEZ GIMENO, Desarrollo de una aplicacion robotizada utilizando Gracia Calandin, Luis Ignacio
TERESA vision artificial

16:30-17:00 PRUSIEL MARISCAL, Control por realimentacion visual de un brazo robot Gracia Calandin, Luis Ignacio
IGNACIO para tareas de agarre

TRIBUNAL:

PRESIDENTE: LEOPOLDO ARMESTO ANGEL
SECRETARIO: JOSE LUIS NAVARRO HERRERO
VOCAL: RANKO ZOTOVIC STANISIC

LA EXPOSICION TENDRA UNA DURACION DE 15 MINUTOS.
EL TRIBUNAL DISPONDRA DE 5 MINUTOS PARA LA REALIZACION DE PREGUNTAS.

Camino de Vera, S/N. Edificio 5C D<] Apdo. 22012 E-46022 Valencia. & +34 - 96 - 387.97.70 [E +34 - 96 - 387.95.79
Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica

Universidad Politécnica de Valencia
E http://www.isa.upv.es e-mail: disa@upvnet.upv.es




UNIVERSITAT
POLITECNICA
DE VALENCIA

CURSO 2017/18

TRABAJO FIN DE MASTER “AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL”

LUGAR: AULA MASTER. DEPARTAMENTO DE INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA

FECHA: 28 DE SEPTIEMBRE DE 2018

HORARIO ALUMNO TITULO DIRECTOR/ES

09:30-10:00 CASTILLO SAEZ, DAVID Integracidn de informaciéon basada en visidn en servidores Blanes Noguera, Juan Francisco
OPC-UA

10:00-10:30 MANZANO ALCAIDE, JOSE Implementacion de un sistema de supervisién y control Blanes Noguera, Juan Francisco

ANTONIO distribuido en myRIO con servidor OPC-UA

10:30-11:00 PEREZ GONZALEZ, PABLO Metodologia para la adaptacion del disefio automatico del Simarro Fernandez, Raul
estdndar GRAFCET 60848:2013 al estandar DCP. Aplicacién a | Sanchis Saez, Javier
la automatizacion de una electrovia en una linea de
soldadura.

11:00-11:30 SABATER DELGADO, JOSE Sistema de identificacion mediante reconocimiento facial Valiente Gonzalez, José Miguel

11:30-12:00 ZAMORA GIRBES, JAVIER Dispositivo de sensorizacién y distribucion de informacién Posadas Yagie, Juan Luis
biométrica Poza Lujan, José Luis

TRIBUNAL:

PRESIDENTE: ANTONIO JOSE SANCHEZ SALMERON
SECRETARIO: EMILIO GARCIA MORENO
VOCAL: LUIS IGNACIO GRACIA CALANDIN

LA EXPOSICION TENDRA UNA DURACION DE 15 MINUTOS.
EL TRIBUNAL DISPONDRA DE 5 MINUTOS PARA LA REALIZACION DE PREGUNTAS.

Camino de Vera, S/N. Edificio 5C >4 Apdo. 22012 E-46022 Valencia. & +34 - 96 - 387.97.70 E +34 - 96 - 387.95.79

Universidad Politécnica de Valencia
E http://www.isa.upv.es e-mail: disa@upvnet.upv.es

Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica
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