
HORARIO SEGUNDO PERIODO

LUNES MARTES JUEVES VIERNES
8:30

9:00

9:15

9:30

9:45 CONTROL OPTIMO Y ROBUSTO ROBÓTICA DE SERVICIOS

10:00 ING. DE Prácticas Teoría

10:15 CONTROL Aula Master Aula Master

10:30 AVANZADA PLANIFICACIÓN  P. García- A. Sala M. Mellado

10:45 Prácticas Y CONTROL 15 y 29 enero y 5 feb.

11:00 SISTEMAS DISTRIBUÍDOS Lab. Control I DINÁMICO
11:15 Prácticas J. Salt DE ROBOTS

11:30 Aula 1G.2.050 (*) Prácticas

11:45 SISTEMAS TIEMPO REAL J. Simó, JL Posadas, JL Poza 4 y 11 feb.  A. Valera

12:00 Prácticas 25-feb CONTROL OPTIMO Y ROBUSTO

12:15 Aula 1G.2.050 4 y 11 marzo Prácticas

12:30 F. Blanes; A. Crespo L. Armesto Aula Master ROBÓTICA DE SERVICIOS
12:45 P. García-A. Sala Práctica

13:00 12, 19 y 26 feb Aula Master

13:15 5 y 12 marzo M. Mellado

13:30

13:45

14:00

15:00

15:15 SISTEMAS DISTRIBUÍDOS

15:30 Teoría

15:45 SISTEMAS TIEMPO REAL Aula 1G.2.050 PLANIFICACIÓN Y CONTROL 

16:00 Teoría J. Simó, JL Posadas, JL Poza DINÁMICO DE ROBOTS

16:15 Aula 1G.2.050 Teoría

16:30 F. Blanes; A. Crespo CONTROL OPTIMO Y ROBUSTO Aula Master

16:45 Teoría A. Valera

17:00 Aula Master (8,15,22,29 enero y 5 feb.)

17:15 A. Sala, P. García

17:30

17:45

18:00

18:15

18:30

18:45

19:00 PLANIFICACIÓN Y CONTROL 

19:15 DINÁMICO DE ROBOTS

19:30 Teoría

19:45 Aula Master

20:00 L. Armesto

20:15 (12,19,26 feb. Y 5 marzo)

20:30

20:45

21:00

(*) 14, 21 y 28 enero y 18 febrero de 11 a 13h.; 4, 11, 25 de febrero y 4 de marzo de 8:30 a 10h. Día 25/2/15 en lab. SIM+CAD

Aula Master

J. Salt

MIERCOLES

ING. DE CONTROL AVANZADA

Teoría


