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Titulo proyecto
Control y planificacién para un brazo robético para la asistencia a discapacitados.

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

Se trata de una linea de investigacién en la que se esta trabajando desde varios afios. La intencional final es
el desarrollo de un prototipo de un brazo robotizado portéatil que asista a un discapacitado en tareas
cotidianas.

Varios alumnos han realizado sus TFGs/ TFMs en el proyecto con lo que el trabajo esta relativamente
avanzado.

El brazo deberia recibir 6rdenes del paciente (por ejemplo "beber agua"), ser capaz de interpretarlas,
planificar la tarea (dividirla en acciones como acercarse al vaso, cogerlo, etc) y ejecutarla.

El trabajo de este alumno seria orientado a informética y control.

Actividades a realizar por el alumno

El alumno deberia implementar lo siguiente:

1. Procesamiento de voz para reconocer un namero limitado de comandos.

2. Interpretacion del comando.

3. Division en una secuencia de acciones.

4. Vision artificial

5. Control del robot a bajo nivel.

6. Comunicacion entre diferentes CPUs.

Las tareas de alto nivel (reconocimiento de voz, vision artificial) se realizarian en una CPU Raspberry Pi o
similar, utilizando el middleware ROS. Las de bajo nivel (control de motores) en una CPU compatible con el
Arduino o similar.

Localizacién de la actividad (Campus)
Vera

Horario
Flexible

Paginaldel



