Becas colabor acion cur so 2023/2024

Fecha: 29 Mayo 2023

Vicerrectorado de Investigacion
Subcomisién de [+D+i

Propuesta del departamento FISICA APLICADA
NUm Proyecto: 2023/12/00007

Responsable
Espinosa Rosell6, Victor

E-mail
vespinos@fis.upv.es

Ext.
43680

Titulo proyecto
Posicionamiento acustico de vehiculos submarinos autbnomos

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

Los vehiculos submarinos autbnomos (AUVs) se han convertido en una herramienta imprescindible para el
estudio del estados de los mares y de los fondos marinos. En este proyecto se plantea el uso de vehiculos
submarinos auténomos (AUVs-UUVs) hibridos para monitorizacién de habitat y recuperacion de la
informacion de fondeos.

Esta propuesta innovadora y con enormes posibilidades de aplicacion al entorno marino se basa en la
combinacion de dos tipos de dispositivos:

- Nodo submarino fondeado de posicionamiento y comunicacion con alta tasa de transferencia, equipado con
sensores multifuncionales.

- Vehiculo submarino auténomo hibrido de largo alcance y alta capacidad de permanencia en el medio.

El vehiculo incorporara un sistema de comunicacion acustica por ultrasonidos concebido para funciones de
localizacion submarina, siendo este sistema de comunicacion y localizacion el objeto de este proyecto.

Actividades a realizar por el alumno

El alumno/a se integrara en el Grupo de Acustica Submarina del IGIC (Instituto para la Gestion Integrada de
Zonas Costeras) del Campus de Gandia de la UPV. Se formara en los conceptos basicos de la adquisicion y
procesado de datos acusticos con hidréfonos con apoyo del resto de miembros del grupo de investigacion.
Participara y desarrollara tareas que permitan obtener el posicionamento angular del AUV a partir de los datos
de dos hidréfonos situados en popa y proa y estimacion de la distancia del vehiculo a una baliza emisora.
Podra participar en las pruebas y campafias piloto.

Localizacién de la actividad (Campus)

Gandia

Horario
Se ajustara segun el horario lectivo del alumno/a.
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