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Vicerrectorado de Investigación

Título proyecto
Desarrollo y validación experimental de estrategias de control aplicadas a vehículos aéreos no tripulados

Valoración proyecto
4

Descripción proyecto
El presente proyecto tiene como finalidad desarrollar y validar experimentalmente diferentes estrategias de 
control de trayectorias para vehículos aéreos no tripulados (UAV). El desarrollo del proyecto constará de una 
primera fase de diseño y validación de los algoritmos de control distribuidos. En una segunda fase se 
implementarán los algoritmos de control en un simulador virtual con el fin de evaluar la robustez frente a 
fenómenos tales como retrasos de propagación y topología de comunicaciones variables o inciertos, pérdidas 
de datos y restricciones de ancho de banda. Los resultados finales de este proyecto podrán ser de utilidad 
para validar futuros trabajos encaminados por ejemplo al control de formaciones en sistemas multiagente.

Actividades a realizar por el alumno
Las tareas a realizar por el alumno se dividirán en cuatro fases descritas a continuación:
- En una primera fase, se procederá a la construcción de una maqueta de una aeronave tipo cuadrirrotor (ala 
rotatoria) o de ala fija.
- En una segunda fase, se procederá a la identificación y obtención de un modelo para posterior control.
- En una tercera fase, se procederá al desarrollo, validación en Matlab de los algoritmos de control e 
implementación en el UAV.
- En una última fase, se validará la efectividad del algoritmo de control proponiendo el seguimiento de una 
trayectoria predeterminada.
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Horario
Flexible, según disponibilidad del alumno

Localización de la actividad (Campus)
Campus de Vera


