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4

Descripcion proyecto

El impacto de pajaros contra los aviones ligeros representa una amenaza muy seria para la seguridad aérea,
resultando en varias muertes cada afio en Espafia. Existen soluciones basadas en andlisis de sefial radar
para sistemas fijos, pero por precio y tamafio no son viables para su uso en aviacion ligera. El presente
proyecto plantea desarrollar un modelo basado andlisis de imagen con técnicas avanzadas para discriminar la
presencia de un ave dentro del campo de vision de la aeronave, realizar su trazabilidad y determinar las
posibilidades de impacto. Dicho modelo se implementara en un dispositivo con hardware reconfigurable que
permitird optimizar su rendimiento para proporcionar al piloto informacion fiable de manera instantanea.

Actividades a realizar por el alumno

El trabajo del alumno se enmarcara dentro de la realizacion de un Trabajo Final de Titulacion de grado o
master afin al area de conocimiento de electronica digital. El plan de trabajo contempla 3 fases:

FASE 1: Documentacion y bibliografia (1mes)

&#8226; Entorno de desarrollo hardware. Redes Neuronales en andlisis de imagen.

&#8226; Estudio bibliografico de aplicaciones relacionadas.

FASE 2: Desarrollo del modelo. (2 meses)

&#8226; Recoleccion y etiquetado de la base de datos de imagenes con imagenes existentes en bases de
datos.

&#8226; Seleccion de los objetivos del modelo, pardmetros de reconocimiento y la técnica de modelado.
&#8226; Entrenamiento y validacion de la red neuronal. Informe de prestaciones y requisitos del sistema.
&#8226; Captura de imagenes con camara embarcada en aviones y drones, comparacion de prestaciones de
diversas camaras para seleccionar la mejor opcion.

&#8226; Desarrollo de algoritmos de etiqguetado semiautomatico de los videos capturados desde un avién o
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dron.

&#8226; Reentrenamiento del modelo con las imagenes capturadas en vuelo.

FASE 3: Implementacion del modelo sobre FPGA (2 meses)

&#8226; Implementacion directa del modelo. Informe de prestaciones

&#8226; Redisefio, verificacion y validacion del modelo. Informe de prestaciones.

Posteriormente el estudiante recapitulara los informes y redactara la memoria del Trabajo final de titulacién

Horario
A convenir con el candidato seleccionado con preferencia en horario de mafianas.
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