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Titulo proyecto
Disefio de algoritmos de localizacién amb visié artificial de robots de bajo coste basados en RaspberryPi

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

El objetivo de este proyecto es el uso de la RaspberryPiy la libreria OpenCV para la deteccién de marcas
naturales en el entorno utilizando visién artificial. Las marcas detectadas seran utilizadas para la localizacién
del robot en entornos de interiores. Podran hacerse uso de librerias de cédigo abierto como ROS (entre
otras).

También se investigara en la localizacion en interiores con sefiales inalambricas (indoor GPS).

Actividades a realizar por el alumno

Programacién en Python y/o C++ para la integracion de algoritmos de vision artificial de la libreria OpenCV 'y
ROS.
Se dispone de un robot de bajo coste basado en la RaspberryPi para su uso.

Horario
Flexible. A convenir con el alumno
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