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Titulo proyecto
Visién artificial para controlar un robot cartesiano del tipo impresora 3D.

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

El instituto ai2 trabaja en proyectos de 1+D, con financiacion publica y/o privada, para desarrollar nuevos
métodos de monitorizacién visual para el control automético de sistemas mecéanicos o robots. Actualmente se
estan desarrollando nuevos sistemas de vision, basados en miniordenadores de bajo coste Raspberry pi con
camaras Picam, capaces de controlar impresoras 3D. Para controlar una impresora 3D se utilizan
microcontroladores de bajo coste (Arduino, etc.) utilizando como realimentacién las imagenes capturadas.
Este proyecto integrara al becario en el grupo de trabajo multidisciplinar, que le permitira adquirir una
formacion completa, ademas de permitir desarrollar al alumno su TFG.

Actividades a realizar por el alumno

Tareas a realizar por el becario:

- Andlisis de diferentes técnicas de vision.

- Disefio de sistemas de vision para nuevas aplicaciones.

- Desarrollo e implementacion de un sistema de vision.

- Evaluacion del comportamiento del sistema de vision desarrollado.

- Mejora y optimizacion del sistema de vision.

El perfil mas adecuado para esta beca es el de un/a estudiante de Ultimo curso del grado en ingenieria en
Tecnologias Industriales, en Informatica o en Electronica Industrial y Automatica.

Horario
Flexible, adaptable a la disponibilidad del estudiante
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