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Titulo proyecto
Disefio e implementacion de un interfaz cerebro computador para el control de un accionamiento neumatico.

Valoracion proyecto
4

Descripcion proyecto

El objetivo del proyecto reside en el desarrollo de un interfaz cerebro-computador enfocado al control de
posicién de un cilindro neumatico lineal y accionamiento de una pinza neumatica también acoplada a éste. Se
usara un equipo preparado para la lectura de electroencefalogramas (EEG) vinculado con una aplicacion
preparada para el analisis y clasificacién de estas sefiales. A continuacion se comunicara este programa con
otro, ¢Labview,, para facilitar la comunicacion con la parte mecanica del proyecto, es decir, los cilindros
neumaticos y se realizara una aplicacién en ¢ Labview¢, mediante la cual el sujeto podra controlar los cilindros
mediante un cddigo EEG binario. Como resultado final, se obtendra un sistema mediante el cual se permitira
el control del conjunto de los cilindros neuméticos por un sujeto tan sélo usando la técnica de ¢ motor
imagery¢,, es decir, imaginando movimientos con su pensamiento.

Actividades a realizar por el alumno

-Recopilar informacion sobre las interfaces cerebro-computador y se realiza una primera toma de contacto
con el casco lector de electroencefalogramas (EEG).

-Blsqueda y seleccion de un programa informético GPL disefiado para el andlisis de este tipo de sefiales
(EEG) que sea compatible con el casco lector y que ademas tenga la posibilidad de realizar algun tipo de
comunicacion con otras aplicaciones a tiempo real.

-Montaje y disposicion de la maqueta para su posterior uso. Esta se basa en el montaje de un cilindro sin
vastago lineal acoplado a un potenciémetro para poder medir su posicion y otro actuador neumatico este si
con vastago (atornillado al anterior) para accionar una pinza.

--Disefiar la parte de control y programacion en Labview para hacer efectiva la comunicacion cerebro-
maquina.

Horario
Flexible, adaptable a la disponibilidad del alumno (15 horas semanales)
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