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INTRODUCCION

La Fundacion Giménez Lorente es una institucién dedicada a la preservacion y difusion de
la cartografia historica. Fundada en diciembre de 2003 por Luis Giménez Lorente, un firme
y apastonado coleccionista de cartografia y farmacopeas que fue nombrado Doctor Honoris
Causa por la Universidad Politécnica de Valencia, la fundacién se ha convertido en un
referente en el campo de la cartografia historica. La mision de la Fundacion Giménez
Lorente es dar a conocer la importancia de los mapas historicos como valiosas fuentes de
informacion sobre la evolucion geografica, politica y cultural de diferentes épocas. A través
de su exposicion, la fundacion permite al publico sumergirse en un fascinante viaje a través
del tiempo, explorando los mapas que han delineado el mundo a lo largo de los siglos.

OBJETIVO

El objetivo del proyecto es obtener un gemelo digital de la FEG.L. utilizando tres
metodologfas:

* Laser escaner

* Fotogrametria con imagenes 360°

* Escaner Lidar desde un iPad.

Se tomaran medidas idénticas con el fin de determinar cual de las tres metodologias es la que
mejor calidad geométrica presenta, se comparara el tiempo necesario para llevar a cabo cada
una teniendo en cuenta su producto final.

Finalmente, se anadira informacion acerca de los cuadros y objetos expuestos al gemelo
digital obtenido mediante fotogrametria con imagenes 360° para que la Fundacion Giménez
Lorente pueda disponer de una visita virtual.

INSTRUMENTAL UTILIZADO

« LLASER ESCANER

TRIMBLE TX6
Software: RealWorks

« FOTOGRAMETRIA

INSTA 360 ONE R TWIN EDITION
Software: Matterport

« ESCANER LIDAR

IPAD PRO 2020
Software: RealWorks

METODOLOGIA METODOLOGIA METODOLOGIA
* Idear el recorrido, colocar las dianas y realizar los| |* Vincularla camara al movil mediante conexion wifi * Llevar a cabo la adquisicién de los datos a una distancia
estacionamientos necesarios. * Realizar la toma de las imagenes respetando un espaciado aproximada de 2 metros del muro.
* Importar los datos al software RealWorks maximo de 1,5 metros. * Importar los datos a RealWorks.
* Realizar el registro, orientacion y extraccion de dianas. * Comprobar que la imagen ha sido ubicada correctamente | |« Reglizar las medidas
* Llevar a cabo una segmentaciéon de los puntos no utiles en la aplicacion.
para el trabajo. * Subir el trabajo al servidor de Matterport.
e Realizar las medidas * Anadir toda la informacion relevante al modelo obtenido

e Realizar las medidas

haciendo uso de las herramientas Matterport.

CONCLUSION
CONCLUSION CONCLUSION * Toma de datos rapida
* Toma de datos rapida * Toma de datos lenta * C(Calidad métrica pobre
* Mixima calidad métrica * (Calidad métrica correcta * Software con licencia de pago
* Software con licencia de pago * Software intuitivo y gratis * Se tomaron unicamente los muros para hacer la
* Tecnologia idénea para trabajos de alta precision * Tecnologia idénea para una visualizacion en 3D comparativa

RESULTADOS

b

principles and processing.
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