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INGENIERÍA GEOMÁTICA Y TOPOGRÁFICA

La cirugía laparoscópica, es una intervención mínimamente invasiva (CMI), engloba varias técnicas de
observación directa del interior del cuerpo humano, para ello se utiliza instrumental óptico que se introduce en
algún orificio natural o temporal para permitir la visualización del interior del órgano o cavidad. Desde los
tiempos de Hipócrates, siglo V a.C. se contemplaba la posibilidad de observar el interior del ser humano sin
necesidad de realizar una cirugía abierta, sin embargo no existía la tecnología que lo permitiese.

¿QUÉ ES LA CIRUGÍA LAPAROSCÓPICA?

Cirugia Laparoscópica por medio de endoscópio

OBJETIVOS

Este trabajo pretende, mediante una revisión bibliográfica, ser
una introducción de las bases tecnológicas en la cirugía
exploratoria desde los inicios hasta su futuro, exponiendo
algunas de las actuales vías de investigación que mantienen
relación con la ingeniería geomática.

Se ha utilizado una extensa bibliografía formada por libros, artículos
científicos, estudios realizados por diversos autores, manuales de uso y
buscadores científicos como “Google Scholar”. 
De la información recopilada, se ha seleccionado aquella directamente
relacionada con el tema de estudio y su acercamiento a las ingenierías
se ha valorado positivamente, se ha utilizado la bibliografía más
reciente siempre que ha sido posible.

METODOLOGÍA

La cirugía laparoscópica en este trabajo se divide en dos según el
instrumental, la laparoscopia convencional con uso de endoscopio y la
laparoscopia asistida por robot. 

ACTUALIDAD FUTURO

Cirugía Laparoscópica Asistida por Robot

La cirugia asistida presenta
varias ventajas, principalmente
para el cirujano ya que mejora
la visión al mismo tiempo que
aumenta la precisión y el
control de los movimientos, sin
embargo también supone una
ventaja para el paciente, el cual
necesita menor cantidad de
anestesia y pierde menos sangre
durante la intervención,
reduciendo así el tiempo y las
posibles complicaciones del
postoperatorio.

MODELADOS 3D ANATÓMICOS

CONCLUSIONES

Identificación de zona con Metástasis Hepática:
Luz fría (a), NIR/ICG modo azul (b)

TECNOLOGÍA FLUORESCENTE PARA DETECCIÓN

- Actualmente estamos viviendo una transición de la cirugía
convencional hacia la cirugía asistida por robot.
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