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;QUE ES LA CIRUGIA LAPAROSCOPICA?

La cirugia laparoscopica, es una intervencion minimamente invasiva (CMI), engloba varias técnicas de
observacion directa del interior del cuerpo humano, para ello se utiliza instrumental 6ptico que se introduce en
algun orificio natural o temporal para permitir la visualizacion del interior del 6rgano o cavidad. Desde los
tiempos de Hipocrates, siglo V a.C. se contemplaba la posibilidad de observar el interior del ser humano sin
necesidad de realizar una cirugia abierta, sin embargo no existia la tecnologia que lo permitiese.

Cirugia Laparoscopica por medio de endoscopio

OBJETIVOS

METODOLOGIA

Este trabajo pretende, mediante una revision bibliografica, ser
una introduccion de las bases tecnologicas en la cirugia
exploratoria desde los 1nicios hasta su futuro, exponiendo
algunas de las actuales vias de investigacion que mantienen
relacion con la ingenieria geomatica.

Se ha utilizado una extensa bibliografia formada por libros, articulos
cientificos, estudios realizados por diversos autores, manuales de uso y
buscadores cientificos como “Google Scholar”.

De la informacion recopilada, se ha seleccionado aquella directamente
relacionada con el tema de estudio y su acercamiento a las ingenierias
se ha valorado positivamente, se ha utilizado la bibliografia mas
reciente siempre que ha sido posible.

ACTUALIDAD

La cirugia laparoscopica en este trabajo se divide en dos segun el
instrumental, la laparoscopia convencional con uso de endoscopio y la

laparoscopia asistida por robot. La cirugia asistida presenta

varias ventajas, principalmente
para el cirujano ya que mejora
la vision al mismo tiempo que
aumenta la precision y el
control de los movimientos, sin
embargo también supone una
ventaja para el paciente, el cual
necesita menor cantidad de
anestesia y pierde menos sangre
durante la intervencion,
reduciendo asi el tiempo y las
posibles complicaciones del
postoperatorio.

Cirugia Laparoscopica Asistida por Robot

CONCLUSIONES

- Actualmente estamos viviendo una transicion de la cirugia

convencional hacia la cirugia asistida por robot.
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- Con el tiempo los quir6fanos se estan convirtiendo en laboratorios de
Ingenieria.

- El futuro de la cirugia presenta varios papeles para la ingenieria
geomatica, la captura y procesado de modelos 3D asi como el
desarrollo de herramientas opticas multibanda esta revolucionando la
cirugia tal y como la conocemos.

FUTURO

MODELADOS 3D ANATOMICOS

Hepatic metastasis

Identificacion de zona con Metéstasis Hepatica:
Luz fria (a), NIR/ICG modo azul (b)
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