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Resumen: Aunqueȱelȱprocedimientoȱdelȱmapeadoȱfotogramétricoȱaéreoȱpodríaȱproporcionarȱ
unaȱ líneaȱ costeraȱ másȱ precisaȱ queȱ otrosȱ enfoquesȱ semiautomáticosȱ oȱ autónomos,ȱ esȱ unȱ
procesoȱ queȱ requiereȱmuchoȱ tiempoȱ yȱ laȱ ubicaciónȱ deȱ laȱ líneaȱ deȱ costaȱ estáȱ sujetaȱ aȱ laȱ
interpretaciónȱ humana.ȱ Elȱ LiDARȱ aerotransportadoȱ puedeȱ compensarȱ aúnȱ másȱ losȱ
inconvenientesȱ deȱ esteȱ enfoqueȱ deȱ capturaȱ deȱ imágenes,ȱ usandoȱ laȱ nubeȱ deȱ puntosȱ 3Dȱ
georreferenciadaȱporȱmétodosȱdirectos.ȱLaȱ recienteȱ introducciónȱdelȱLiDARȱmultiespectralȱ
puedeȱ mejorarȱ potencialmenteȱ laȱ capacidadȱ delȱ mapeadoȱ delȱ agua,ȱ minimizarȱ laȱ
participaciónȱdeȱ laȱ intervenciónȱmanualȱyȱ reducirȱelȱusoȱdeȱ informaciónȱcomplementariaȱoȱ
datosȱauxiliares.ȱEsteȱestudioȱdemostraráȱelȱusoȱdeȱdatosȱLiDARȱaéreosȱmultiespectralesȱenȱlaȱ
delimitaciónȱ automáticaȱ deȱ laȱ costaȱ enȱ diferentesȱ entornosȱ costeros.ȱ Elȱmétodoȱ propuestoȱ
paraȱprocesarȱ losȱdatosȱLIDARȱdeȱcaraȱaȱ laȱdelimitaciónȱautomatizadaȱdeȱ laȱ líneaȱdeȱcostaȱ
utilizaȱ laȱ relaciónȱ intensidadȬelevaciónȱ deȱ laȱ líneaȱ deȱ exploraciónȱ (SLIER)ȱ paraȱ dividirȱ
preliminarmenteȱ lasȱ regionesȱ terrestresȱ yȱ acuáticas.ȱ Posteriormente,ȱ seȱ construiránȱ variosȱ
conjuntosȱdeȱcaracterísticasȱderivadasȱdelȱLiDAR,ȱparticularmenteȱbasadosȱenȱ laȱ intensidadȱ
delȱ LiDARȱmultiespectral,ȱ queȱ serviránȱ deȱ entradaȱ aȱ laȱ clasificaciónȱ SOM1ȱ conȱ elȱ finȱ deȱ
realizarȱ experimentosȱ deȱ clasificaciónȱ basadosȱ enȱ lasȱ nubesȱ deȱ puntos.ȱ Seȱ puedenȱ
implementarȱ algunasȱ mejorasȱ opcionalesȱ deȱ postȬclasificaciónȱ paraȱ ajustarȱ aúnȱ másȱ losȱ
puntosȱdeȱdatosȱclasificadosȱerróneamente.ȱEnȱlaȱfaseȱdeȱpostȬprocesamiento,ȱseȱaplicaráȱunaȱ
secuenciaȱ deȱ operacionesȱ propuestas,ȱ incluidoȱ elȱ algoritmoȱ Modifiedȱ Convexȱ Hullȱ paraȱ
trazarȱelȱlímiteȱdeȱlaȱlíneaȱdeȱcostaȱyȱextraerȱlíneasȱvectorialesȱdeȱlaȱimagenȱbinaria.ȱAdemás,ȱ
elȱresultadoȱdeȱlaȱclasificaciónȱseȱpuedeȱutilizarȱparaȱobtenerȱdatosȱbatimétricosȱdeȱlasȱzonasȱ
acuáticas.ȱ Esteȱ estudioȱ investigaȱ laȱ capacidadȱ deȱ losȱ datosȱ LiDARȱmultiespectralesȱ paraȱ
conseguirȱelȱmapeadoȱacuáticoȱ conȱaltoȱgradoȱdeȱautomatizaciónȱyȱprecisión.ȱPorȱ loȱ tanto,ȱ
puedeȱ proporcionarȱ valiososȱ conjuntosȱ deȱ datosȱ enȱ aplicacionesȱ geomorfológicas,ȱ
hidrológicasȱeȱhidráulicas,ȱtalesȱcomoȱlaȱmonitorizaciónȱdeȱprocesosȱcosteros,ȱelȱmodeladoȱdeȱ
cambiosȱyȱelȱmapeado. 
 
Medios disponibles: Enȱ términosȱ deȱ datos,ȱ seȱ utilizaríanȱ conjuntosȱ deȱ datosȱ LiDARȱ
multiespectrales,ȱ comoȱ elȱ conjuntoȱ deȱ datosȱ deȱ Tobermoryȱ (Ontario,ȱCanadá)ȱ queȱ cubrenȱ
áreasȱ costerasȱ naturales.ȱOtrasȱ fuentesȱ deȱ datosȱ incluyenȱ ortofotosȱ terrestresȱ obtenidasȱ aȱ
partirȱdeȱfotogrametríaȱaéreaȱoȱimágenesȱdeȱsatéliteȱparaȱevaluarȱlaȱcalidadȱdeȱlosȱresultados.ȱ
Seȱ utilizaráȱ elȱ lenguajeȱ deȱ programaciónȱ MATLB/Pythonȱ paraȱ desarrollar,ȱ integrarȱ eȱ
implementarȱelȱflujoȱdeȱtrabajoȱpropuesto.ȱ
 
 
 
 
                                                 
1 Mapasȱautoorganizados,ȱdelȱinglésȱSelf-Organizing Maps. 
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