@TE AL COMISION DE PRACTICAS DE ESTUDIANTES UPV EN LA UPV
; DE VALENCIA

mmmm Ne SOLICITUD: 1328165 Fecha solicitud: 01/03/2021
Fecha aprobacion: 11/03/2021

Solicitante (Responsable de la aplicacion presupuestaria)

Nombre Balbastre Betoret, Patricia

Condiciones de la practica

Entidad Instituto Universitario de Automatica e Informatica Industrial (Al2)
Bolsa (€/mes) 420

Dedicacion (horas) 264

Duracion (meses) 4,3

N2 practicas 1

Titulacidn o titulaciones

2270 - Master Universitario en Automatica e Informatica Industrial

Descripcion de la practica

Proyecto Formativo

La plataforma es la placa Jetson Nano y el vehiculo jetRacer. El objetivo es que el vehiculo realice un trayecto
reconociendo el carril por el que debe circular utilizando tecnica de DLy RNN. Se probaran distintas tecnicas de
planificacion de tiempo real y se observara el efecto en la ejecucion. Fases:

1 Puesta en marcha del sistema 2 Desarrollo de la aplicacion de reconocimiento y guiado del vehiculo 3
Evaluacion de politicas de planificacion.

Comentarios





