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2270 - Master Universitario en Automatica e Informatica Industrial

Comentarios

Proyecto Formativo

La plataforma es la placa Jetson Nano y el vehiculo jetRacer. El objetivo es que el vehiculo realice un trayecto 
reconociendo el carril por el que debe circular utilizando tecnica de DL y RNN. Se probaran distintas tecnicas de 
planificacion de tiempo real y se observara el efecto en la ejecucion. Fases:
1 Puesta en marcha del sistema 2 Desarrollo de la aplicacion de reconocimiento y guiado del vehiculo 3 
Evaluacion de politicas de planificacion.
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