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Deteccion no-invasiva de presencia de insectos en postres gelificados mediante
ultrasonidos sin contacto
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Resultados y discusion
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Senales obtenidos sensor Gelatina
Ordenador ultrasonidos aerotransportados Gelatina+mosca
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Figura 2. Sefales caracteristicas de postres gelificados sin y con presencia de moscas
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_ _ Figura 3. Puntajes-PCA (A), cargas PC1 vs PC2 (B) y cargas PC1 vs PC3 (C)
Necesidad de desarrollo de sistemas:
* No _destrqcﬂvos PRy , » Extraccion total de componentes principales (100%).
. NO invasivos Monitorizacion en linea de S L imites de control de los estadist vatiantes (0<0.05
. Bajo costo — narametros de calidad y sequridad Imites de control de los estadisticos multivariantes (p<0.05).
*Ultrasonido acoplado por aire: medida sin contacto, elevada resolucion, Tabla 1. Resultados de los modelos de clasificacion
Inspeccion rapida del total de la produccion, bajo costo y versatilidad. —
P P P J y Precision general (%)
Modelo _ .
: ; RF 100 89.8
Materiales y metodos NB 92.4 92
SVM 94.5 87.9
Muestras Cuerpos extranos
_f 8 - N - N » SVM y RF evidenciaron la mayor precision para el conjunto de datos de
P | s entrenamiento (precision general> 94%) y los mas bajos para el conjunto de
' 0.5-0.7 cm - -,
A datos de validacion. , | | o o
' = ikl F i Moscas » El modelo NB proporciond una satisfactoria clasificacion con una precision
Y e comerciales general de mas del 90% para ambos conjuntos de datos.

Contenido de humedad (kgW/ kg d.m.) =4.02 + 0.02

Adquisicién de sefiales Andlisis estadistico » Se demostro el potencial del uso de ultrasonidos con acoplamiento por aire en
Extracci6n de caracteristicas combinacion con técnicas de aprendizaje automatico para la deteccion rapida y
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