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General:

Examinar la evolucion, procesos y caracteristicas actuales de los
robots autdnomos terrestres (UGV) empleados en la agricultura 4.0.

Especificos:

e Contextualizar los avances y el impacto de las tecnologias de la
informacion y la comunicacion (TIC) en la agricultura 4.0.

e Analizar el impacto de la planificacion de trayectorias en la
recoleccion de informacion en la agricultura 4.0.

e Determinar el papel del controlador en el ahorro de energia y
eficiencia de la autonomia.

Se planificd y llevo a cabo una investigacion tedrica aplicando la
metodologia Prisma. La investigacion se fundamentd en la pregunta
de ;Cual es el estado actual de la robdtica moévil en la agricultura
4.07.

Con base en la pregunta de investigacion formulada y con la
finalidad de especificar los términos de busqueda, se emplearon los
términos booleanos: agriculture 4.0 AND robots, agriculture 4.0
AND UGV y UGV AND heuiristic.

La busqueda de informacion se realizd en cinco bases de datos
reconocidas e indexadas (IEEE Xplore, Scopus, ScienceDirect, Web
of Science y Springer).

Springer
3149

IEEE Xplore | Scopus | Web of Science |ScienceDirect
304 2398 282 2986

9119 articules identificados

Para garantizar la exhaustividad de la informacidon, se
usd como criterios de inclusion: a) trabajos de
investigacion publicados en conferencias, revistas vy
capitulos de libros, b) articulos de acceso anticipado, c)
investigaciones pertenecientes a los ultimos cinco afos,
d) el titulo de la investigacion y e) investigaciones

en idioma inglés.
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Resultados

Elegibiles

Analizado el problema del estado actual de la agricultura 4.0, se
presenta los principales cuatro los desafios que enfrenta este
campo:

e Dadas las limitaciones de la deteccion y el tamafio de los cultivos,
el uso de varios robots es la Unica forma factible de satisfacer las
crecientes necesidades de informacion.

* Problema de la planificacidon de rutas.

e La sequridad vy la integridad de la informacion.
e Eficiencia energética.

(https://venngage.typeform.com/to/xOUCTK?
referrer=https://infograph.venngage.com/ps/AB6UdwoBcJQ/a4-vibrant-
cognitive-behavior-research-poster)
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