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En la actualidad se estan adaptando sistemas expertos de clasificacion para mejorar la precision sobre la
deteccion de fallos en maquinaria industrial rotatoria. La mayoria de investigaciones actuales se centran en
mejorar la deteccion de fallos respecto a estudios anteriores, sin tener en cuenta otros datos relevantes como

son las caracteristicas correspondientes al fallo.

Aunque detectar un fallo es critico, también es relevante conocer sus caracteristicas para poder realizar una
valoracion de este y actuar en consecuencia. Por ello es necesario dar un paso mas y adentrarse también en el

campo de |la obtencidon mejorada de datos sobre el fallo.
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Objetivos

Mejorar la precision en la deteccion de fallos.
Automatizar el desarrollo de sistemas de

diagndstico personalizados.

Generar el mejor sistema de diagnostico en base

a los recursos disponibles.

Maximizar la obtencion de informacion asociada

al fallo.
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Sistemas expertos en clasificacion
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